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Zu diesem Handbuch

Die in diesem Handbuch vorliegenden Texte, Abbildungen, Diagramme und
Beispiele dienen ausschlieB3lich der Erlauterung der
DeviceNet-Master-Module AJ71DN91 und A1SJ71DN91 in Verbindung mit
den speicherprogrammierbaren Steuerungen der MELSEC-Serie.

Sollten sich Fragen bezuglich Installation und Betrieb der in diesem
Handbuch beschriebenen Geréte ergeben, zégern Sie nicht, Ihr
zustandiges Verkaufsburo oder einen lhrer Vertriebspartner
(siehe Umschlagseite) zu kontaktieren.

Aktuelle Informationen sowie Antworten auf haufig gestellte Fragen
erhalten Sie Uber das Internet (http://www.mitsubishi-automation.de).

Die MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. behélt sich vor, jederzeit
technische Anderungen dieses Handbuchs ohne besondere Hinweise
vorzunehmen.
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Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlieRlich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkrafte, die
mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungs- und elektrischen Antriebstechnik vertraut
sind. Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Prifung der Gerate durfen nur
von einer anerkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Auto-
matisierungs- und elektrischen Antriebstechnik vertraut ist, durchgefiihrt werden. Eingriffe in die
Hard- und Software unserer Produkte, soweit sie nicht in diesem Handbuch beschrieben sind, dir-
fen nur durch unser Fachpersonal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaRer Gebrauch

Das A(1S)J71DN91ist nur nur fuir die Einsatzbereiche vorgesehen, die in diesem Handbuch be-
schrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller im Handbuch angegebenen Kenndaten. Die
Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheitsnormen entwickelt, gefertigt, geprift und do-
kumentiert. Unqualifizierte Eingriffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in die-
sem Handbuch angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhinweise kdnnen zu
schweren Personen- oder Sachschaden fuhren. Es dirfen nur von Mitsubishi Electric empfoh-
lene Zusatz- bzw. Erweiterungsgeréate benutzt werden. Jede andere dartiber hinausgehende
Verwendung oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaR.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Prufung der Gerate miissen
die fur den spezifischen Einsatzfall gultigen Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften be-
achtet werden. Es mussen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstandig-
keit) beachtet werden:

® VDE-Vorschriften

— VDE 0100
Bestimmungen fur das Errichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis
1000V

— VDE 0105
Betrieb von Starkstromanlagen

— VDE 0113
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

— VDE 0160
Ausriistung von Starkstromanlagen und elektrischen Betriebsmitteln

— VDE 0550/0551
Bestimmungen fiir Transformatoren

— VDE 0700
Sicherheit elektrischer Geréate fur den Hausgebrauch und d&hnliche Zwecke

— VDE 0860
Sicherheitsbestimmungen fur netzbetriebene elektronische Geréate und deren Zube-
hor fur den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke

® Brandverhitungsvorschriften
® Unfallverhiitungsvorschriften

— VBG Nr.4: Elektrische Anlagen und Betriebsmittel
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Gefahrenhinweise

Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

-

GEFAHR:

Bedeutet, dass eine Gefahr fir das Leben und die Gesundheit des Anwenders durch
elektrische Spannung besteht, wenn die entsprechenden VorsichtsmalRnahmen
nicht getroffen werden.

E

ACHTUNG:

Bedeutet eine Warnung vor mdglichen Beschadigungen des Gerates oder anderen
Sachwerten sowie fehlerhaften Einstellungen, wenn die entsprechenden Vorsichts-
mafRnahmen nicht getroffen werden.
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Allgemeine Gefahrenhinweise und Sicherheitsvorkehrungen

Die folgenden Gefahrenhinweise sind als generelle Richtlinie flr speicherprogrammierbare
Steuerungen in Verbindung mit anderen Geraten zu verstehen. Sie missen bei Projektierung,
Installation und Betrieb der elektrotechnischen Anlage unbedingt beachtet werden.

GEFAHR:
P ® Die im spezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhi-

tungsvorschriften sind zu beachten. Der Einbau, die Verdrahtung und das Off-
nen der Baugruppen, Bauteile und Gerate muss im spannungslosen Zustand
erfolgen.

Baugruppen, Bauteile und Gerate mussen in einem berthrungssicheren Ge-
h&use mit einer bestimmungsgemalien Abdeckung und Schutzeinrichtung
installiert werden.

Bei Geraten miteinem ortsfesten Netzanschluss muss ein allpoliger Netztrenn-
schalter oder eine Sicherung in die Geb&udeinstallation eingebaut werden.

Uberprifen Sie spannungsfiihrende Kabel und Leitungen, mitdenen die Geréate
verbunden sind, regelmafig auf Isolationsfehler oder Bruchstellen. Bei Fest-
stellung eines Fehlersin der Verkabelung miissen Sie die Gerate und die Verka-
belung sofort spannungslos schalten und die defekte Verkabelung ersetzen.

Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme, ob der zulasssige Netzspan-
nungsbereich mit der 6rtlichen Netzspannung Ubereinstimmt.

NOT-AUS-Einrichtungen gemafR VDE 0113 muissen in allen Betriebsarten der
Anlage bleiben. Ein Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtung darf keinen unkontrol-
lierten oder undefinierten Wiederanlauf bewirken.

Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten
Zustanden fuhren kann, sind entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

Treffen Sie die erforderlichen Vorkehrungen, um nach Spannungseinbriichen
und -ausféallen ein unterbrochenes Programm ordnungsgemal wieder
aufnehmen zu kénnen. Dabei durfen auch kurzzeitig keine gefahrlichen
Betriebszustande auftreten.
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Sicherheitshinweise flur die Planung des Netzwerks

ACHTUNG:
E ® Verlegen Sie die Datenleitung nicht in der Nahe von Netz- oder Hoch-
spannungsleitungen oder Leitungen, die eine Lastspannung flihren. Der
Mindestabstand zu diesen Leitungen betragt 100 mm.

Wenn dies nicht beachtet wird, kénnen durch Stérungen Fehlfunktionen
auftreten

P GEFAHR

® Nachdem Auftreten eines Kommunikationsfehlers bleiben die Eingangsdaten
des Masters in dem Zustand wie vor der Stérung.
Bei einem Kommunikationsfehler werden die Zustande der Ausgange der
Slave-Stationen von den technischen Daten der Slaves und von der Parame-
trierung der Master-Station bestimmt.
Fragen Sieim SPS-Programm den Zustand der Kommunikation ab und sehen
Sie eine Verriegelung bei der Programmbearbeitung vor.

Sicherheitshinweise fir die Installation des Moduls

E ACHTUNG:

@® Setzen Siedas Modul nurinden Betriebsbedingungen ein, die fir die SPSvor-
geschrieben sind.
Wird das Modul unter anderen Bedingungen betrieben, kann das Modul be-
schadigt werden und es besteht die Gefahr von elektrischen Schlagen, Feuer
oder Stérungen.

@® Setzen Sie zur Montage das Modul zuerst mit dem Winkel in die dafiir vorge-
sehene Fihrung des Baugruppentragers ein und ziehen Sie dann die Befesti-
gungsschraube mit dem vorgeschriebenen Drehmoment an.

Wenn das Modul nicht korrekt montiert wird, kann das zum Zusammenbruch
des Datenaustausches, zu Stérungen oder zur Beschadigung des Moduls fuh-
ren.

® Berihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der Bau-
gruppe.

Dies kKann zu Storungen oder beschadigung der Baugruppe tuhren.
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Sicherheitshinweise flr die Verdrahtung

GEFAHR
I ® Schalten Sie die Versorgungsspannung der SPS allpolig ab, bevor das Modul
verdrahtet wird.
Wird dies nicht beachtet, besteht die Gefahr von elektrischen Schlagen und
der Beschadigung des Moduls

E ACHTUNG:

® Das Eindringen von leitfahigen Fremdkorpern in das Gehause des Moduls
kann Feuer oder Storungen verursachen oder zum Zusammenbruch des Da-
tenaustausches fuhren.

® Verlegen Siedie Datenleitungenin Kabelkanale oder befestigen Sie die Leitun-
gen mit Kabelbindern.

@® Ziehen Sie nicht an den Datenleitungen, um sie vom Modul zu trennen.
Ziehen Sie bei Leitungen mit Stecker nur am Stecker.
Losen Sie bei Leitungen ohne Stecker zuerst die Klemmenschrauben, bevor
Sie die Datenleitung vom Modul trennen.

Sicherheitshinweise fur die Inbetriebnahme und Wartung

® Schalten sie die externe Versorgungsspannung allpolig aus, bevor Sie die
Klemmen des Moduls berthren, festziehen oder das Modul reinigen.
Wenn dies nicht beachtet wird, kbnnen Stérungen auftreten oder die Bau-

PATIRE-EY

E ACHTUNG:

® Offnen Sie nicht das Geh&ause des Moduls. Zusammenbruch des Datenaus-
tausches, Stérungen, Verletzungen und/oder Feuer kdnnen die Folge sein.

® Schalten Sie die Versorgungsspannung der SPS allpolig ab, bevor das Modul
montiert oder demontiert wird.

WirddasModutmmter-Spamumgmontiertoderdemontrertkameszu-Storun=
gen oder Beschadigung des Moduls kommen.
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Ubersicht

Leistungsmerkmale

HINWEIS

1.1

HINWEIS

Ubersicht

Mit dem DeviceNet kdnnen z. B. Frequenzumrichter oder E/A-Module von Fremdherstellern an
speicherprogrammierbaren Steuerungen der MELSEC-Serie angeschlossen werden.

Beim DeviceNet kdnnen bis zu 64 Gerate in einem Netzwerk betrieben werden, das Ketten-
oder Baumstruktur haben kann, wobei auch eine Kombination beider Strukturen méglich ist.
Zur Verbindung der Geréte wird eine abgeschirmte Leitung mit 4 Adern (je 2 paarig verdrillte
Adern fur Daten und Versorgungsspannung) verwendet. Das Netzwerk kann bis zu 500 m lang
sein.

In einer speicherprogrammierbaren Steuerung (SPS) der MELSEC-AnU-/QnA-Serie dient das
Modul AJ71DN91als Master-Station innerhalb des DeviceNet. Bei einer SPS der MELSEC-
AnS-/QnAS-Serie Ubernimmt das A1SJ71DN91 diese Aufgabe.

Beim Anschluss von Produkten von Fremdherstellern an das DeviceNet kann fir die korrek-
te Funktion keine Gewahrleistung tibernommen werden.

Leistungsmerkmale

® Die Module AJ71DN91 und A1SJ71DN91 entsprechen den Spezifikationen des Device-
Net (Ausgabe 2.0)

® Innerhalb eines Netzwerkes kénnen die Module AJ71DN91 und A1SJ71DN91 als Mas-
ter-Stationen eingesetzt werden, Uber die der Datenaustausch mit bis zu 63 Slave-Statio-
nen abgewickelt werden kann.

® Ubertragungsgeschwindigkeit wahlweise 125, 250 oder 500 kBaud

® Die Kommunikationsmethode beim Austausch von E/A-Daten ( polling, bit strobe, bei Zu-
standsanderung und zyklisch) kann fur jeden Slave individuell gewahlt werden.

® Beider E/A-Kommunikation kdnnen bis zu 2048 Eingangs-Adressen (256 Bytes) und bis
zu 2048 Ausgangs-Adressen (256 Bytes) angesprochen werden.

® Uberdie Mitteilungskommunikation kénnen bis zu 240 Byte Daten ausgetauscht werden.
® Die Module kénnen im Ablaufprogramm mit Hilfe von TO-Anweisungen oder mit der Konfi-
gurations-Software SyCon parametriert werden.

Beim Anschluss eines Messgerates zur Analyse des Netzwerkes werden die Module
AJ71DN91 und A1SJ71DN91 als Produkt der Fa. Hilscher erkannt.
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Datenaustausch Uber DeviceNet

Ubersicht

1.2 Datenaustausch Uber DeviceNet

1.2.1 Aufbau des Netzwerkes

Ein Netzwerk besteht aus einer Master-Station und bis zu 63 Slave-Stationen.

Master

== -8va : @8’ e

° jjm T T T
e | ms T T T
P T T

il

Abschlusswiderstand

Netzteil (24 V DC)

Abschlusswiderstand

Trunk line \

A\VARR Y el
Slave T-Stitck T-Stilick zur

Einspeisung der
Versorgungsspannung

yd
u R N

\/

Slave

Drop line (Stichleitung) |:—|—\

T\

\

Slave

Slave

Slave

L]

DN91001C

Abb. 1-1: Beispiel eines Netzwerkes mit A(1S)J71DN91

@® Beide Enden der Hauptleitung miissen mit einem Widerstand abgeschlossen werden.

® Die Positionen der Master-Station und der Slave-Stationen innerhalb des Netzwerkes
sind nicht vorgeschrieben. Sie kdnnen beliebig angeordnet werden.

@® Ein externes Netzteil dient zur Stromversorgung des Netzwerkes. Die Module werden

Uber die Datenleitung mit Spannung versorgt.

® Die Ubertragungsgeschwindigkeit (125, 250 oder 500 kBaud) kann per Ablaufprogramm

oder mittels der Konfigurations-Software eingestellt werden.

® Die maximale Leitungslange ist von der Ubertragungsgeschwindigkeit abhangig.
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Ubersicht Datenaustausch tber DeviceNet

1.2.2 Parametrierung

Das A(1S)J71DN91 muss zum Datenaustausch mit den Slave-Stationen parametriert werden. Zu
den erforderlichen Einstellungen zahlen u.A. die Ubertragungsgeschwindigkeit, die Stationsnum-
mer (MAC ID) des A(1S)J71DN91 und die Anzahl der E/A-Adressen der Slave-Stationen.

Die Parametrierung kann entweder mit Hilfe des Ablaufprogrammes oder der Konfigurations-
software SyCon erfolgen.
Gesichert werden die Parameter in einem Speicher (E°PROM) im A(1S)J71DN91.

1.2.3 E/A-Kommunikation mit Slave-Stationen

Bei der E/A-Kommunikation werden Ein- und Ausgangszustande zwischen der SPS, in der das
Master-Modul installiert ist, und Slave-Stationen ausgetauscht.

SPS-CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station
i Eingangs- i
FROM |
Operanden ! bereich : N
i — 1| Eingange
Eingénge (X) ! (max. 2048 i
Ausgange (Y) : Adressen) i
Merker (M) E !
Datenregister (D) ! :
File-Register (R) TO i Ausgangs- !
— bereich ! "> | Ausgange
q (max. 2048 ! gang
E Adressen) ;

Kommunikation*
DN91002C

Abb. 1-2: Prinzip der E/A-Kommunikation

*  Vier Kommunikationsmethoden stehen zur Verfligung:
Polling
Bit strobe
Ubertragung bei Zustandsanderung
zyklische Ubertragung

Eine dieser vier Kommunikationsmethoden kann fir jeden Slave gewahlt werden.
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Datenaustausch Uber DeviceNet

Ubersicht

1.2.4 Mitteilungskommunikation
Mit Hilfe der Mitteilungskommunikation kénnen Attribute von einer Slave-Station gelesen oder
Zu einer Slave-Station Ubertragen werden.
Lesen von Attributen
SPS CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station
Klasse
Operanden TO
Datenregister (D) Anweisungsbereich N Instanz
; J ‘ zur Mitteilungs- | |
File-Register (R) Kommunikation H Attribut
Attribut
Instanz
Operanden FROM Ergebnis der
Mitteilungs-
kommunikation Klasse
Datenregister (D)
File-Register (R) FROM Daten der Instanz
Mitteilungs-
kommunikation e
(max. 240 Byte)
Instanz
Attribut
Attribut
Attribut
DN91003C
Abb. 1-3: Lesen von Attributen
1-4 KX MITSUBISHI ELECTRIC



Ubersicht Datenaustausch tber DeviceNet

Schreiben von Attributen

SPS CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station
TO Anweisungsbereich Klasse
Operanden | mmmm—m—m)p> | 2ur vitteiungs- | |
kommunikation Instanz
Datenregister (D)
File-Register (R) TO Daten der Attribut
Mitteilungs- -
‘ kommunikation [ Altribut
(max. 240 Byte)
]
Klasse
Operanden Instanz
FROM .
Datenregister (D) ' F;\:Igilt?(;)ilnﬁgdser J 1
File-Register (R) kommunikation N
Instanz

Attribut

Attribut

Klasse

Instanz

Attribut

Attribut

Instanz

DN91004C

Abb. 1-4: Schreiben von Attributen
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Datenaustausch Uber DeviceNet Ubersicht

Lesen von Fehlermeldungen

SPS CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station
TO Anweisungsbereich Klasse
randen m——) | u: Viteilungs- L—N
Operande kommunikation N L Instanz

Datenregister (D)

File-Register (R) Attribut
Bereich mit Status- Attribut
informationen des

Slave
Instanz
Operanden FROM i
P Ergebnis der Attribut
9 ~ P
| viceiungs | < pree

kommunikation

Datenregister (D)
File-Register (R)

Attribut

FROM Daten der
Mitteilungs-
kommunikation
(max. 240 Byte)

A

|

Klasse

Instanz

Attribut

Attribut

Attribut

Instanz

DN91004C

Abb. 1-5: Lesen von Fehlermeldungen
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Systemkonfiguration Allgemeine Konfiguration

2 Systemkonfiguration

2.1 Allgemeine Konfiguration

Eine Master-Station kann mit bis zu 63 Slave-Stationen Daten austauschen. Jede Station kann
entweder direkt oder tiber ein T-Stilick und eine Stichleitung an die Netzwerkleitung angeschlos-
sen werden.

Im Netzwerk kdnnen max. 63 Slave-Stationen eingesetzt werden.

Abschluss- i
widerstand |
| I | I §

________________________________________________________________________________________________________

Abschluss-
widerstand

Hauptleitung (Trunk line)

AJ71DN91
A1SJ71DN91

DN91006C

Abb. 2-1: Direkter Anschluss der Master-Station an das Netzwerk

Im Netzwerk kdnnen max. 63 Slave-Stationen eingesetzt werden.

! Netztei |
i Slave-Station Slave-Station 24V DC !
! Abschluss- T-Stiicke Abschluss- |
! widerstand widerstand ‘
i ~— i
! J L — |
i L L I |
Stichleitung (Drop line)
. AJ71DN91
Master-Station A1SJI71DN9L

DN91007C

Abb. 2-2:  Anschluss der Master-Station mittels Stichleitung
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Allgemeine Konfiguration Systemkonfiguration

Das DeviceNet-Master-Modul A(1S)J71DN91 kann im Haupt- oder Erweiterungsbaugruppen-
trager der SPS installiert werden.

Haupt- oder Stichleitung

SPS-CPU

DeviceNet-Master-Modul
AJ71DN91 / A1SJ71DN91

]

RS232-Leitung

Erweiterungsbaugruppentrager

Personal Computer mit
Konfigurationssoftware

DN91008C

Abb. 2-3: Zusammenstellung von DeviceNet-Master-Modul, SPS und Programmier-
gerat
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Systemkonfiguration Kombination mit CPU-Modulen und Netzwerken

2.2

2.2.1

Kombination mit CPU-Modulen und Netzwerken

Beachten Sie bei der Systemkonfiguration die folgenden Punkte:

Jedes DeviceNet-Master-Modul belegt einen Steckplatz des Haupt- oder Erweiterungs-
baugruppentragers und 32 E/A-Adressen.

Das A(1S)J71DN91 kann auf jeden Steckplatz des Haupt- oder Erweiterungsbaugrup-
pentragers installiert werden.

Die DeviceNet-Master-Module sollten nicht in Erweiterungsbaugruppentrager ohne eige-
ne Stromversorgung (z.B. A55B, A1S55B-S1) installiert werden. Falls eine Verwendung
dieser Erweiterungsbaugruppentrager unvermeidlich ist, muss das Netzteil des Haupt-
baugruppentragers Uber genligend Leistung verfligen. Beachten Sie auch den Span-
nungsabfall im Erweiterungskabel.

Néhere Hinweise zu den Netzteilen finden Sie in der Bedienungsanleitung der SPS-CPU.

Die DeviceNet-Master-Module kénnen nicht in einer dezentralen E/A-Station am
MELSECNET(Il) oder MELSECNET/B installiert werden.

Verlegen Sie die DeviceNet-Leitungen zur Vermeidung von Stérungen getrennt von Lei-
tungen zur Stromversorgung und Leitungen, die Ein- oder Ausgangssignale fiihren.

Von anderen Stationen am DeviceNet kann nicht Uber das DeviceNet-Master-Modul auf
das Ablaufprogramm in der SPS der CPU zugegriffen werden. Ebenso ist kein direkter Da-
tenaustausch zwischen Slave-Stationen méglich.

Kombination mit CPU-Modulen

Anzahl der einsetzbaren DeviceNet-Master-Module
A1SJ71DN91 AJ71DN91

CPU-Module

AnS-/QnAS-Serie | A2ASCPU-S30

A1SHCPU

A2SHCPU
A2SHCPU-S1
A2ASCPU
A2ASCPU-S1

Keine Einschrankung
Die maximale Anzahl der von der
CPU ansprechbaren Ein- und
Ausgange ist jedoch zu beachten.

Nicht verwendbar
A2ASCPU-S60

Q2ASCPU
Q2ASCPU-S1
Q2ASHCPU
Q2ASHCPU-S1

AnU-/QnA-Serie

A2UCPU
A2UCPU-S1

A3UCPU ) . i

Keine Einschrankung
Q2ACPU ) Die maximale Anzahl der von der
Q2ACPU-S1 Nicht verwendbar CPU ans_prechbaren Ein- und
Q3ACPU Ausgéange ist jedoch zu beachten.

Q4ACPU
Q4ARCPU

Tab. 2-1: Kombinationsméglichkeiten der DeviceNet-Master-Module mit CPU-Modulen
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2.2.2 Kombination mit MELSECNET-Netzwerken
Anzahl der einsetzbaren DeviceNet-Master-Module
Netzwerk
A1SJ71DN91 AJ71DN91
MELSECNET
MELSECNET/B Nicht verwendbar
) cara | ALSI7T2QLP25 Nicht verwendbar

AnS-/QnAS-Serie A1SJ72QBR15
MELSECNET/10 AJ720LP25

AnU-/QnA-Serie AJ720BR15 Keine Einschrankung

Tab. 2-2:  Verwendbarkeit der DeviceNet-Master-Module in dezentralen E/A-Stationen

2-4 2 MITSUBISHI ELECTRIC



Systemkonfiguration

Konfigurations-Software

2.3

HINWEIS

2.3.1

2.3.2

Konfigurations-Software

Zur Parametrierung des DeviceNet wird die Konfigurations-Software SyCon ab Version 2.0.6.2

verwendet.

Beim Anschluss von Produkten von Fremdherstellern an das DeviceNet kann die korrekte
Funktion keine Gewahrleistung ibernommen werden.

Systemanforderungen

Merkmal

Beschreibung

Personal Computer

AT-kompatibler PC

CPU

mind. Intel 486 Prozessor

Betriebssystem

Windows 95, Windows 98, Windows NT

Festplatte Mindestens 10 MB freier Speicherplatz
Speicher (RAM) min. 16 MB
Monitor Aufldsung min. 800 x 600 Bildpunkte
Laufwerk Ein CD-ROM Laufwerk wird zur Installation der Sofware benétigt.
Tab. 2-3:  Anforderung an den PC fur Installation und Betrieb der Konfigurations-

Software

Verbindungsleitung

Zur Verbindung des PCs mit der Konfigurations-Software und der A(1S)J71DN91 wird eine

RS-232C-Leitung verwendet.

*

A(1S)J71DN91 Personal Computer
(9-polige Sub-D-Buchse) Verbindung* (9-polige Sub-D-Buchse)
Signal PIN PIN Signal
7 RTS
— 1 | oo I: 8 CTS
RD 2 < 3 TXD
DS 3 > 2 RXD
DTR 4 » 6 DSR
SG 5 5
— 6 D e e e 4 DTR
RS 7 R e T T > 1 DCD
CS 8 4—:
— L i 9 RI
Abb. 2-4: Leitung zur Verbindung eines PC mit den DeviceNet-Master-Modulen

Die gestrichelt dargestellten Verbindungen sind nicht unbedingt erforderlich. Wenn sie je-

doch ausgefiihrt werden, spielt es keine Rolle, welche Seite der Leitung z.B. an den PC an-

geschlossen wird.
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Ein- und Ausgangssignale Ubersicht

3 Ein- und Ausgangssignale

3.1 Ubersicht

Nachfolgend sind die Signale beschrieben, die zum Datenaustausch zwischen dem
A(1S)J71DN91 und der CPU der SPS, in der das Modul installiert ist, zur Verfiigung stehen.
Das ,n“ in der E/A-Adresse steht fur die Anfangsadresse des DeviceNet-Master-Moduls, die
vom Steckplatz und von der Adressenvergabe abhéangig ist. Bei der Anfangsadresse ,X/Y 30"
entsprechen z.B. die Bereiche Xn0 bis X(n+1)F und YnO bis Y(n+1)F den Adressen X30 bis X4F
bzw. Y30 bis Y4F.

Signalrichtung: A(1S)J71DN91 — SPS-CPU Signalrichtung: SPS-CPU — A(1S)J71DN91
Eingang Beschreibung Ausgang | Beschreibung

Xn0 Watch-Dog-Timer-Fehler (WDT-Fehler) Yno

Xnl E/A-Daten werden aktualisiert. Ynl

Xn2 Mitteilungskommunikation beendet Yn2

Xn3 Fehler bei der Kommunikation Yn3

Xn4 Mind. ein Slave kommuniziert nicht mehr. Yn4

Xn5 Fehler bei der Mitteilungskommunikation Yn5 Reserviert

Xn6 Parameter werden eingetragen. Yn6

Xn7 Eintrag der Parameter beendet Yn7

Xn8 ) Yn8

bis Reserviert bis

XnE YnE

XnF Modul ist bereit. YnE
X(n+1)0 Y(n+1)0 Reserviert
X(n+1)1 Y(n+1)1 | E/A-Daten aktualisieren
X(n+1)2 Y(n+1)2 | Mitteilungskommunikation starten
X(n+1)3 Y(n+1)3 | Fehlermeldung I6schen
X(n+1)4 Y(n+1)4
X(n+1)5 Y(n+1)5 | Reserviert
X(n+1)6 Y(n+1)6
X(n+1)7 Y(n+1)7 | Parameter eintragen
X(n+1)8 Y(n+1)8

bis Reserviert bis Reserviert
X(n+1)F Y(n+1)F

Tab. 3-1:  Ein- und Ausgangssignale des A(1S)J71DN91

HINWEIS Beachten Sie bei der Programmierung, dass es zu Fehlfunktionen kommen kann, wenn ei-
nes der reservierten Signale vom SPS-Programm angesprochen (gesetzt oder riickge-
setzt) wird.
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Beschreibung der Signale Ein- und Ausgangssignale

3.2

3.2.1

3.2.2

Beschreibung der Signale

Xn0, Watch-Dog-Timer-Fehler (WDT-Fehler)

Dieses Signal wird gesetzt, wenn durch die Selbstdiagnosefunktion des A(1S)J71DN91 ein
Watch-Dog-Timer-Fehler entdeckt wird.

Signal "0": Normalzustand, kein Fehler
Signal "1": Ein Watch-Dog-Timer-Fehler ist aufgetreten.

Watch-Dog-Timer-Fehler (Xn0) [

Modul ist bereit (XnF)

DN91009C

Abb. 3-1: Signalverlauf bei WDT-Fehler

E/A zur Datenaktualisierung

Y(n+1)1: E/A-Daten aktualisieren
Xnl: E/A-Daten werden aktualisiert.

Bei der Datenaktualisierung werden die Ausgangsdaten, die im Pufferspeicher abgelegt sind,
an die Slave-Stationen Ubertragen. Die Aktualisierung wird ausgefuhrt, wenn das
A(1S)J71DN91 im Normalbetrieb ist (Inhalt der Pufferspeicheradresse 432 (01BOH) = COH).

E/A-Daten aktualisieren o \9
(Y(n+1)1)
E/A-Daten werden 2] o

aktualisiert (Xn1)
DN91010C

Abb. 3-2: Signalverlauf bei der Datenaktualisierung

Um die Datenaktualisierung zu starten, wird im Ablaufprogramm der Ausgang Y(n+1)1
gesetzt.

Die Datenaktualisierung beginnt und der Eingang Xn1 wird vom A(1S)J71DN91 gesetzt.
Zur Beendigung der Datenaktualisierung wird der Ausgang Y(n+1)1 im Ablaufprogramm
zurlickgesetzt.

Die Aktualisierung wird abgebrochen und die Ausgéange der Slave-Stationen werden zu-
rickgesetzt. Die Eingangszustande der Slave-Stationen werden weiterhin in den Puffer-
speicher des A(1S)J71DN91 eingelesen.

© 60 ©
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Ein- und Ausgangssignale Beschreibung der Signale

3.2.3

E/A zur Steuerung der Mitteilungskommunikation

Y (n+1)2: Mitteilungskommunikation starten
Xn2: Mitteilungskommunikation beendet
Xn5: Fehler bei der Mitteilungskommunikation

Die oben genannten Signale werden zur Steuerung der Mitteilungskommunikation verwendet.
Der Austausch von Mitteilungen ist méglich, wenn das A(1S)J71DN91 im Normalbetrieb ist
(Inhalt der Pufferspeicheradresse 432 (01BOH) = COH).

[2) [6)
o o

S I— 5

Y(n+1)2

Mitteilung senden (mit der TO-Anweisung) Mitteilung lesen (mit der FROM-Anweisung)

DN91011C

Abb. 3-3: Signalverlauf bei der Mitteilungskommunikation

@ Die Anweisung und die Daten fur den Mitteilungsversand werden in den Pufferspeicher
eingetragen.

Der Ausgang Y(n+1)2 wird im Ablaufprogramm gesetzt. Beim zyklischen Setzen dieses
Ausganges sollte das Intervall mindestens 100 ms betragen.

Nach dem Austausch der Mitteilung setzt das DeviceNet-Master-Modul den Eingang Xn2.
Das Ergebnis der Mitteilungskommunikation wird in den Pufferspeicher eingetragen und
kann mit einer FROM-Anweisung gelesen werden.

Der Eingang Xn5 wird gesetzt, falls bei der Mitteilungskommunikation ein Fehler aufgetre-
ten ist.

Das Ergebnis der Mitteilungskommunikation und die Daten werden mit FROM-Anwei-
sungen gelesen.

Der Ausgang Y(n+1)2 kann vom Ablaufprogramm zuriickgesetzt werden, nachdem die
Mitteilungsdaten im Pufferspeicher ausgewertet wurden.

Das A(1S)J71DN91 setzt den Eingang Xn2 und gegebenenfalls den Eingang Xn5 zurtick.

© © o ©
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Beschreibung der Signale Ein- und Ausgangssignale

3.2.4

3.2.5

Fehlermeldung, Fehlermeldung I6schen

Xn3: Fehler bei der Kommunikation
Y(n+1)3: Fehlermeldung l6schen

(2]
Fehlermeldung I6schen (Y(n+1)3)

(1]
Kommunikationsfehler (Xn3) J

FROM-Anweisung |f;fljlrrnm§éiholr;(:n

Abb. 3-4: Signalverlauf bei einer Fehlermeldung

DN91012C

@ Beim Auftreten eines Fehlers werden Informationen zu diesem Fehler in der Pufferspei-
cheradresse 433 (01B1H) abgelegt und der Eingang Xn3 gesetzt.
Dieser Eingang wird selbsttatig zurtickgesetzt, nachdem die Fehlerursache beseitigt
wurde. Informationen zum Fehler kdnnen aus dem Pufferspeicher gelesen werden.

@® Durch Setzen des Ausganges Y(n+1)3 wird der Inhalt der Pufferspeicheradresse 433
(01B1H) nach der Behebung des Fehlers geléscht.

Mindestens ein Slave kommuniziert nicht mehr (Xn4)

Der Eingang Xn4 wird gesetzt, falls ein parametrierter Slave nicht mehr kommuniziert. Durch
Auswerten des Pufferspeicherbereiches 444 bis 447 (01BCH bis 01BFH) kann festgestellt wer-
den, mit welcher Slave-Station kein Datenaustausch mehr mdglich ist.

Der Eingang Xn4 wird vom DeviceNet-Master-Modul zuriickgesetzt, sobald alle Slave-Statio-
nen wieder normal kommunizieren.
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Ein- und Ausgangssignale Beschreibung der Signale

3.2.6

HINWEISE

E/A zur Parametrierung durch das Ablaufprogramm

Y(n+1)7: Parameter eintragen
Xn6: Parameter werden eingetragen.
Xn7: Eintrag der Parameter beendet

Diese Signale dienen zur Steuerung der Parametrierung des DeviceNet-Master-Moduls durch
das Ablaufprogramm.

(1]
E/A-Daten aktualisieren (Y(n+1)1)
Daten werden aktualisiert (Xn1).

Parametrierung starten (Y(n+1)7) [

Parameter werden eingetragen o
(Xn6).

Eintrag der Parameter beendet
(Xn7)

(2]
TO-Anweisung Zgﬂ?g?gg

DN91012C

-

Abb. 3-5: Signalverlauf bei der Parametrierung

@ Voraussetzung zur Parametrierung ist, dass die E/A-Daten nicht aktualisiert werden. Der

Ausgang Y(n+1)1 (Aktualisierung starten) muss deshalb zuriickgesetzt werden, bevor die
Parameter Gibertragen werden.

@® Die Parameter werden in dem Pufferspeicherbereich mit den Adressen 468 bis 975

(01D4H bis 03CFH) eingetragen.
Durch Setzen des Ausgangs Y(n+1)7 wird die Parametrierung eingeleitet.

Der Eingang Xn6 wird vom A(1S)J71DN91 gesetzt, wenn die Parameter eingetragen wer-
den. Der Datenaustausch mit anderen Slave-Stationen ist wahrend der Parametrierung
nicht moglich.

©® Der Abschluss der Parametrierung wird vom DeviceNet-Master-Modul durch Setzen des

Eingangs Xn7 angezeigt.

O Nachder Parametrierung kann die Anforderung zur Parametrierung vom Ablaufprogramm

zurtickgesetzt werden. Daraufhin setzt das A(1S)J71DN91 die Eingdnge Xn6 und Xn7 zu-
ruck.

Wenn die Parametrierung mit dem Ausgang Y(n+1)7 angefordert wird, wahrend die Daten-
aktualisierung aktiviert ist (Xn1 = 1), wird der Eingang Xn7 nicht gesetzt.

Schalten Sie in diesem Fall den Ausgang Y(n+1)1 aus und prifen Sie, dass Xn1 nicht ge-
setzt ist. Schalten Sie dann Y(n+1)7 aus und anschlieRend wieder ein.

Wird die Anforderung zur Datenaktualisierung (Y(n+1)1) gesetzt, wahrend die Parametrie-
rung Y(n+1)7 angewahlt ist, wird der Eingang Xn1 (Datenaktualisierung aktiv) nicht einge-
schaltet.

Schalten Sie in diesem Fall den Ausgang Y(n+1)7 aus und anschlieend Y(n+1)1 aus und
wieder ein.
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3.2.7 Modul bereit (XnF)

Der Eingang XnF wird vom DeviceNet-Master-Modul gesetzt, wenn es zur Kommunikation be-
reit ist.
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Pufferspeicher

Ubersicht

4

HINWEIS

4.1

Pufferspeicher

Mit Hilfe des Pufferspeichers werden Daten zwischen dem DeviceNet-Master-Modul und der
CPU der SPS ausgetauscht, in der das A(1S)J71DN91 installiert ist.

Nach einem Reset der SPS-CPU oder bei einer Unterbrechung der Versorgungsspannung
wird der Inhalt des Pufferspeichers geldscht.
Wenn das A(1S)J71DN91 jedoch per Ablaufprogramm parametriert wurde, werden diese
Daten im DeviceNet-Master-Modul gesichert und nach dem Anlauf des Moduls wieder in
den Parameterbereich des Pufferspeichers tbertragen.

Ubersicht

Pufferspeicheradresse

programm die Parameter eingetragen.

Hexadezimal Dezimal inhalt Zugrift*] Beschreibung
0000H bis 007FH 0 bis 127 Eingangsdaten von den Slave-Stationen R Kap. 4.2.1
0080H bis 00FFH 128 bis 255 Ausgangsdaten fiur die Slave-Stationen R/W
0100H bis 010FH 256 bis 271 Nicht verwendet —
0110H bis 011FH 272 bis 287 Anweisung fur Mitteilungskommunikation R/W
0120H bis 012FH 288 bis 303 Ergebnis der Mitteilungskommunikation R
0130H bis 01A7H 304 bis 423 ﬁiekgctjigﬁ]Empfangsdaten der Mitteilungskommu- RIW
01A8H bis 01A9H | 424 und 425 %ﬁ;{'ﬁ?&”ﬁg%ﬂ?ngfnfg?asbgeeﬁg?)ze"e” st R
01AAH bis 01AFH | 426 und 431 | Nicht verwendet —

01BOH 432 Zustand des DeviceNet-Masters R
Fehlermeldung
01B1H 433 H%Zi%fﬂ%?s %)gteé:ileuhrfr:g? ((:ij:r Station, bei R
der der Fehler aufgetreten ist
01B2H 434 Qﬂszgrlljlsc(i:?]r aufgetretenen Fehler beim Daten- R
01B3H 435 Anzahl der aufgetretenen Busfehler R
01B4H bis 01B7H 436 bis 439 Konfigurations-Status der Slave-Stationen R
01B8H bis 01BBH | 440 bis 443 Nicht verwendet —
01BCH bis 01BFH 444 bis 447 Kommunikations-Status der Slave-Stationen R
01COH bis 01C3H | 448 bis 451 Nicht verwendet —
01C4H bis 01C7H 452 bis 455 Fehler-Status der Slave-Stationen R
01C8H bis 01CBH | 456 bis 459 Nicht verwendet —
Anwahl der Slave-Stationen, bei denen eine
01CCH bis 01CFH 460 bis 463 Unterbrechung der Kommunikation nicht mit R
dem Eingang Xn4 gemeldet werden soll
01DOH bis 01D3H | 464 bis 467 Nicht verwendet —
Parameter
01D4H bis 03CFH 468 bis 975 In diesem Bereich werden durch das Ablauf- R/W

Tab. 4-1;

Pufferspeicher des A(1S)J71DN91

*  R: Der Inhalt der Speicherzelle darf nur gelesen werden.
R/W: Die Speicherzelle kann gelesen und beschrieben werden.
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Beschreibung

Pufferspeicher

4.2

4.2.1

Beschreibung

Eingangsdaten

Adressbereich: 0 bis 127 (0000H bis 007FH)

In dem Bereich fiur die Eingangsdaten werden die Daten abgelegt, die von den Slave-Stationen
empfangen wurden. Wie die Daten im Pufferspeicher eingetragen werden, ist davon abhéngig,
ob das DeviceNet-Master-Modul mit Hilfe der Konfiguratons-Software oder des Ablaufprogram-
mes parametriert wurde.

Belegung des Bereiches bei der Parametrierung mittels Ablaufprogramm

Wenn das A(1S)J71DN91 Uber das Ablaufprogramm parametriert wurde, werden die Ein-
gangsdaten als Wort-Daten (16 Bit) in den Pufferspeicher eingetragen.

Bei Doppelwort-Daten wird zuerst das niederwertige und dann das héherwertige Wort in den
Speicher eingetragen. Bei einer ungeraden Anzahl von Stationen, die Byte-Daten (8 Bit) tiber-
mitteln, muss ein freies Byte eingefligt werden, um die folgenden Daten wortweise abspeichern
zu kénnen.

Das folgende Beispiel erlautert die Belegung des Eingangsbereiches:

S Anzahl der Eingangsmodule mit Tal_). 4-2: . .
Byte-Daten | Wort-Daten | Doppelwort Beispielkonfiguration
1 3 2 2
2 1 — _
3 1 — —

. ) Bei einer ungeraden Anzahl von Eingangs-
Adresse im Pufferspeicher /" bytesbleibt gin Byte frei. gang
\

0000H | 2. Byte-Modul 1. Byte-Modul

0001H Frei 3. Byte-Modul
0002H 1. Wort-Modul
0003H 2. Wort-Modul

>- Eingangsdaten der 1. Slave-Station
0004+ 1. Doppelwort-Modul (Lo-Wort)

0005H 1. Doppelwort-Modul (Hi-Wort)

0006H 1. Doppelwort-Modul (Lo-Wort)

0007H 1. Doppelwort-Modul (Hi-Wort)

0008H 1. Byte-Modul Eingangsdaten der 2. Slave-Station

0009H 1. Byte-Modul Eingangsdaten der 3. Slave-Station

DN91014C

Abb. 4-1: Belegung des Eingangsbereiches (Beispiel)
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Pufferspeicher

Beschreibung

Belegung des Bereiches bei Parametrierung durch die Konfigurations-Software

Bei der Konfiguration des Netzwerkes werden Eingangsadressen (,I.Addr.”) vergeben.

Software steht nicht zur Verflgung
Screen-shot bitte anfertigen

DN91015C

Abb. 4-2: Bildschirmseite zur DeviceNet-Konfiguration

Der Speicherplatz im Eingangsbereich des Pufferspeichers ist von der Lange der Daten, der
Eingangsadresse (,l.Addr.”) und der Art der Adressierung (byte- oder wortweise) abhangig.

Die Belegung wird durch das folgende Beispiel erlautert:

e e tlfséhseiw?igr? gr?:icEfT;r -lzzci)?{fi‘glug;étion fur das Beispiel
Byte-Daten 0 1
Byte-Daten 2 2
Wort-Daten 3 3
Wort-Daten 5 4

Bei byteweiser Adressierung werden die Eingangsdaten folgendermafen eingetragen:

Pufferspeicheradresse Belegung des Eingangsbereiches Eintrag in den Speicher
0000H I. Addr O 1
0001H |. Addr 3 I. Addr 2 2
0002H I. Addr 5 |. Addr 4 3
0003H I. Addr 6 4

Tab. 4-4: Belegung des Eingangsbereiches (Beispiel) bei byteweiser Adressierung
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Beschreibung

Pufferspeicher

4.2.2

Beiwortweiser Adressierung erfolgt der Eintrag der Eingangsdaten wie in der folgenden Tabel-
le dargestellt;

Pufferspeicheradresse Belegung des Eingangsbereiches Eintrag in den Speicher

0000H | I. Addr 0 1

0001H

0002+ | I. Addr 2

0003H |. Addr 3 3

0004H

0005H I. Addr 5 4

Tab. 4-5: Belegung des Eingangsbereiches (Beispiel) bei wortweiser Adressierung

Ausgangsdaten

Adressbereich: 128 bis 255 (0080H bis 00FFH)

In den Pufferspeicherbereich fiir die Ausgangsdaten werden mit der TO-Anweisung die Daten
eingetragen, die dann weiter an die Slave-Stationen Ubermittelt werden.

Die Belegung des Ausgangsbereiches hangt davon ab, ob das DeviceNet-Master-Modul mit
Hilfe der Konfiguratons-Software oder des Ablaufprogrammes parametriert wurde.

Belegung des Bereiches bei der Parametrierung mittels Ablaufprogramm

Wenn das A(1S)J71DN91 Uber das Ablaufprogramm parametriert wurde, werden die Aus-
gangsdaten als Wort-Daten (16 Bit) in den Pufferspeicher eingetragen.

Bei Doppelwort-Daten wird zuerst das niederwertige und dann das héherwertige Wort in den
Speicher eingetragen. Bei einer ungeraden Anzahl von Stationen, an denen Byte-Daten (8 Bit)
ausgeben werden, muss ein freies Byte eingefiigt werden, um die folgenden Daten wortweise
abspeichern zu kénnen.

Das folgende Beispiel erlautert die Belegung des Eingangsbereiches:

Anzahl der Ausgangsmodule mit Tab. 4-6:

Station

Byte-Daten

Wort-Daten

Doppelwort

1

3

2

2

2

1

3

1

Konfiguration fir das Beispiel
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Adresse im Pufferspeicher

Bei einer ungeraden Anzahl von Ausgangs-

0081H Frei 3. Byte-Modul
0082H 1. Wort-Modul
0083H 2. Wort-Modul

0084H 1. Doppelwort-Modul (Lo-Wort)

0085H 1. Doppelwort-Modul (Hi-Wort)

0086H 1. Doppelwort-Modul (Lo-Wort)

0087H 1. Doppelwort-Modul (Hi-Wort)

0088H

0089H

/ bytes bleibt ein Byte frei.
\

0080H | 2. Byte-Modul 1. Byte-Modul

> Ausgangsdaten der 1. Slave-Station

1. Byte-Modul Ausgangsdaten der 2. Slave-Station

1. Byte-Modul Ausgangsdaten der 3. Slave-Station

DN91016C

Abb. 4-3: Belegung des Ausgangsbereiches (Beispiel)

Belegung des Bereiches bei Parametrierung durch die Konfigurations-Software

Bei der Konfiguration des Netzwerkes werden Ausgangsadressen (,O. Addr.”) vergeben.
Der Speicherplatz im Ausgangsbereich des Pufferspeichers hdngt von der Lange der Daten,
der Eingangsadresse (,O. Addr.”) und der Art der Adressierung (byte- oder wortweise) ab.

Das folgende Beispiel dient zur Erklarung:

Art der Daten | ,O. Addr*

Reihenfolge des Ein- | Tab. 4-7:
trags in den Speicher

Byte-Daten 0 1
Byte-Daten 2 2
Wort-Daten 3 3
Wort-Daten 5 4

Konfiguration fur das Beispiel

Pufferspeicheradresse Belegung des Eingangsbereiches Eintrag in den Speicher
0080H O. Addr 0 1
0081H O. Addr 3 O. Addr 2 2
00821 O. Addr 5 O. Addr 4 3
0083H O. Addr 6 4

Tab. 4-8: Belegung des Ausgangsbereiches (Beispiel) bei byteweiser Adressierung

DeviceNet-Master-Module
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4.2.3

Bei wortweiser Adressierung werden die Ausgangsdaten eingetragen, wie in der folgenden
Tabelle dargestellt :

Pufferspeicheradresse Belegung des Ausgangsbereiches Eintrag in den Speicher
0080H | 0. Addr 0 1
0081H
0082+ | 0. Addr 2
0083H O. Addr 3 3
0084H
0085H O. Addr 5 4

Tab. 4-9: Belegung des Ausgangsbereiches (Beispiel) bei wortweiser Adressierung

Anweisung fur Mitteilungskommunikation

Adressbereich: 272 bis 287 (0110H bis 011FH)

Belegung des Speicherbereiches beim Holen von Mitteilungen:

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen

Hexadezimal Dezimal
0110H 272

Hoéherwertiges Byte Niederwertiges Byte

0101H (Mitteilung holen)

Stationsnummer der Slave-Station, de-
ren Einstellungen gelesen werden sol-
len (MAC ID)

Instanzkennzeichnung

0111H 273 Objektklassifizierung

01121 274
0113H 275 0

Attributkennzeichnung

Tab. 4-10: Belegung des Anweisungsbereiches zur Mitteilungskommunikation beim Ho-
len von Mitteilungen

Zum Holen von Mitteilungen wird der Anweisungsbereich zur Mitteilungskommunikation wie
oben angegeben mittels TO-Anweisungen beschrieben. Mit Hilfe der Ein- und Ausgange des
DeviceNet-Master-Moduls (Kap. 3.2.3) wird anschlieBend die Mitteilung angefordert. Die emp-
fangenen Daten werden in den Adressbereich 304 bis 423 (0130H bis 01A7H) des Pufferspei-
chers eingetragen.

Belegung des Speicherbereiches beim Senden von Mitteilungen:

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen

Hexadezimal

Dezimal

Hoherwertiges Byte ‘

Niederwertiges Byte

0110H

272

0102+ (Mitteilung senden)

0111n

273

Objektklassifizierung

‘ Nummer der Slave-Station (MAC ID)

0112H

274

Instanzkennzeichnung

0113H

275

01H bis FOH

Lange der Mitteilung (1 bis 240 Byte)

Attributkennzeichnung

Tab. 4-11: Belegung des Anweisungsbereiches zur Mitteilungskommunikation beim
Senden von Mitteilungen
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4.2.4

Als Vorbereitung fir das Senden von Mitteilungen wird der Anweisungsbereich zur Mitteilungs-
kommunikation mit TO-Anweisungen beschrieben (s.0). Die Daten, die gesendet werden sol-
len, werden ebenfalls mittels TO-Anweisungen in den Adressbereich 304 bis 423 (0130H bis
01A7H) des Pufferspeichers eingetragen. AnschlieBend wird durch Setzen des Ausganges
Y(n+1)2 (Kap. 3.2.3) die Mitteilung verschickt.

Belegung des Speicherbereiches beim Lesen von Fehlerinformationen:

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen

Hexadezimal Dezimal Hoherwertiges Byte Niederwertiges Byte
0110H 272 0001+ (Fehlerinformation lesen)
Nummer der Slave-Station, von der
0111H 273 0 Fehlerinformationen gelesen werden
sollen (MAC ID)

Tab. 4-12: Belegung des Anweisungsbereiches zur Mitteilungskommunikation beim
Lesen von Fehlerinformationen

Um Fehlerinformationen einer Slave-Station auszuwerten, wird mittels TO-Anweisungen die
entsprechende Anweisung in den Anweisungsbereich zur Mitteilungskommunikation eingetra-
gen. AnschlieRend werden die Ein- und Ausgénge des DeviceNet-Master-Moduls (Kap. 3.2.3)
zur Anforderung der Fehlerinformationen verwendet, die in den Adressbereich 304 bis 423
(0130H bis 01A7H) des Pufferspeichers eingetragen werden.

Belegung des Speicherbereiches beim Riicksetzen von Einstellungen:

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen

Hexadezimal Dezimal Hoherwertiges Byte ‘ Niederwertiges Byte
01101 272 0120+ (Ricksetzen)
0111H 273 Objektklassifizierung ‘ Nummer der Slave-Station (MAC ID)
01121 274 Instanzkennzeichnung

Tab. 4-13: Belegung des Anweisungsbereiches zur Mitteilungskommunikation beim
Ricksetzen der Einstellungen

Ergebnis der Mitteilungskommunikation

Adressbereich: 288 bis 303 (0120H bis 012FH)

In den Ergebnisbereich werden -abhangig von der Anweisung- Informationen zur ausgefuhrten
Mitteilungskommunikation eingetragen. Anschlielend wird vom DeviceNet-Mastermodul der
Eingang Xn2 gesetzt, um das Ende der Mitteilungskommunikation anzuzeigen.

Der Ergebnisbereich kann mit Hilfe von FROM-Anweisungen gelesen und ausgewertet werden.

DeviceNet-Master-Module
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Die folgenden Tabellen zeigen die Belegung des Ergebnisbereiches bei den verschiedenen An-
weisungen zur Mitteilungskommunikation:

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen
Hexadezimal Dezimal Hoherwertiges Byte ‘ Niederwertiges Byte
0120H 288 0101+ (Mitteilung holen)
01214 289 Fehler-Code, falls bgi der Aus_fuhrung_‘ein Fehler aufgetreten ist
Inhalt bei fehlerfreier Ausfiihrung: 0000H
01221 290 Objektklassifizierung ‘ Nummer der Slave-Station (MAC ID)
0123H 291 Instanzkennzeichnung
01241 292 Lange der Miciéleki'ISri]SgF(gHbis 240 Byte) Attributkennzeichnung

Tab. 4-14: Belegung des Ergebnisbereiches zur Mitteilungskommunikation beim Holen
von Mitteilungen

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen
Hexadezimal Dezimal Hoherwertiges Byte ‘ Niederwertiges Byte
01201 288 0102+ (Mitteilung senden)
01214 289 Fehler-Code, falls bt_ai der Aus_fUhrung_‘ein Fehler aufgetreten ist
Inhalt bei fehlerfreier Ausfiihrung: 0000H
01221 290 Objektklassifizierung ‘ Nummer der Slave-Station (MAC ID)
0123H 291 Instanzkennzeichnung
0124H 292 Lénge der Mgge?IS;ZTgHbis 240 Byte) Attributkennzeichnung

Tab. 4-15: Belegung des Ergebnisbereiches zur Mitteilungskommunikation beim Senden
von Mitteilungen

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen
Hexadezimal Dezimal Hoherwertiges Byte Niederwertiges Byte
0120H 288 0001+ (Fehlerinformation lesen)
01214 289 Fehler-Code, falls bgi der Aus‘fuhrung_.ein Fehler aufgetreten ist
Inhalt bei fehlerfreier Ausfiihrung: 0000H

Tab. 4-16: Belegung des Ergebnisbereiches zur Mitteilungskommunikation beim Lesen
von Fehlerinformationen

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen
Hexadezimal Dezimal Hoherwertiges Byte ‘ Niederwertiges Byte
01201 288 0120H (Rucksetzen)
01214 289 Fehler-Code, falls bgi der Aus_fijhrung_‘ein Fehler aufgetreten ist
Inhalt bei fehlerfreier Ausfiihrung: 0000H
01221 290 Objektklassifizierung ‘ Nummer der Slave-Station (MAC ID)
0123H 291 Instanzkennzeichnung

Tab. 4-17: Belegung des Ergebnisbereiches zur Mitteilungskommunikation beim Rick-
setzen der Einstellungen
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4.2.5 Daten der Mitteilungskommunikation

Adressbereich: 304 bis 423 (0130H bis 01A7H)

Der Datenbereich der Mitteilungskommunikation dient als Zwischenspeicher beim Holen und
Versenden von Mitteilungen sowie als Empfangspuffer fur Fehlerinformationen.

Beim Holen und Versenden von Mitteilungen werden die Daten byte-orientiert abgelegt:

0130H

01A7H

2. Byte 1. Byte h
4. Byte 3. Byte
6. Byte 5. Byte

- Daten, die gelesen werden
Daten, die geschrieben wurden

DN91017C

Abb. 4-4: Belegung des Datenbereiches zur Mitteilungskommunikation beim Holen und
Versenden von Mitteilungen

Beim Lesen von Fehlerinformationen werden in diesem Datenbereich u.A. Fehlercodes abge-

legt:

Pufferspeicheradresse

Inhalt der Speicherzellen

Hexadezimal

Dezimal

Hoéherwertiges Byte Niederwertiges Byte

0130H

304

Status des Slaves (siehe detaillierte Beschreibung)

0131H

305

Reserviert

0132H

306

Fehler-Code fiir Kommunikationsfehler

Der Inhalt dieser Speicherzelle ist identisch mit dem Inhalt der
Pufferspeicheradresse 433 (01B1H). Eine Beschreibung der Fehler-Codes finden
Sie in Kap. 9

0133H

307

Fehler-Code fiir allgemeine DeviceNet-Fehler

In dieser Speicherzelle werden die von der Slave-Station tibermittelten Codes fir

allgemeine DeviceNet-Fehler eingetragen. Die Fehler-Codes sind nur glltig, wenn

in der Pufferspeicheradresse 306 (0132H) der Code ,35 (0023H)" eingetragen ist.

N&here Angaben zur Fehlerbeseitigung finden Sie in den Bedienungsanleitungen
der Slave-Stationen.

0134H

308

Zusétzlicher Fehler-Code

Zusaétzlicher Fehler-Codes, die von den Slave-Stationen Uibermittelt werden,
werden hier eingetragen. Nahere Angaben zu den Fehler-Codes finden Sie in den
Bedienungsanleitungen der Slave-Stationen.

0135H

309

Anzahl der Zeitliberschreitungen bei der Lebenszeicheniberwachung

In dieser Speicherzelle wird die Zahl der vom A(1S)J71DN91 erfassten Ausfalle
der Slave-Station abgelegt.

Tab. 4-18: Belegung des Datenbereiches zur Mitteilungskommunikation beim Lesen von
Fehlerinformationen
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Status des Slave

Beim Lesen von Fehlerinformationen wird in der Pufferspeicheradresse 304 (130H) das Status-
wort des Slaves abgelegt. Die einzelnen Bits geben Auskunft iber den Zustand des Slaves:

0130H | Bit15 ————- Bits | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | Bit0
\ J \ J
T T — { fffffffffffffffffff
- | | - n
Reserviert I [ I ] Keine Reaktlon_von
der Slave-Station

Ubertragenes Attribut
wird zuruick gewiesen

Parametrierter E/A-
Bereich fehlerhaft

Station ist als Reserve-
station parametriert

| Diese Fehler werdenge- |
I meldet, wenn Bit 0 = List. |

DN91018C

Abb. 4-5: Pufferspeicheradresse 304 (130H): Status des Slaves
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Fehler-Codes fur allgemeine DeviceNet-Fehler

Fehlercode )
- - Fehler Beschreibung
Hexadezimal Dezimal
0000H 0 )
— Reserviert
0001H 1
Nicht geniigend Ressourcen Der geforderte Dienst konnte nicht aus-
0002+ 2 't gentg gefuhrt werden, weil die benétigten Res-
verfugbar - "
sourcen nicht zur Verfligung standen.
00031
bis 3 bis 7 — Reserviert
0007H
® Der geforderte Dienst wird nicht unter-
stitzt.
0008H 8 Dienst wird nicht unterstitzt. @ Der geforderte Dienst ist fur die ange-
sprochene Objekt- oder Instanzklasse
nicht definiert.
. ) Ungiiltiger Attribut-Wert fir den geforder-
0009H 9 Unglltiger Attribut-Wert ten Dienst
000AH 10 — Reserviert
000BH 1 Bereits im angefordertem Zustand Das angegebene Objekt wurde bereits
oder der angeforderten Betriebsart Ubertragen.
Das angegebene Objekt war nicht in dem
000CH 12 Objekt im falschem Zustand Zustand, in dem der angeforderte Dienst
ausgefuhrt werden kann.
000DH 13 — Reserviert
Das Attribut kann nicht verandert wer- | Es wurde versucht, ein Attribut zu veran-
000EH 14 - - -
den. dern, welches nicht veranderbar ist.
Fur den geforderten Dienst besteht kein
000FH 15 Verletzung der Zugangsrechte Zugangsrecht.
Das angegebene Objekt war nicht in dem
0010H 16 Gerat im falschem Zustand Zustand, in dem der angeforderte Dienst
ausgefuhrt werden kann.
Die als Reaktion gesendeten Daten tber-
0011H 17 Die Antwortdaten sind lang. schreiten die Datenlange, die verarbeitet
werden kann.
00121 18 — Reserviert
0013H 19 Zu wenig Daten Fur <_:ien angef_order@en Dienst wurden zu
wenig Daten Gbermittelt.
. . . Der angeforderte Dienst bezeichnet ein
0014H 20 Attribut wird nicht unterstutzt. undefiniertes Attribut.
) Fir den angeforderten Dienst wurden
00151 21 Zu viele Daten unglltige Daten Ubermittelt.
. - . Der angeforderte Dienst bezeichnet ein
0016H 22 Das Objekt existiert nicht. Objekt, das nicht unterstiitzt wird.
0017H 23 — Reserviert
. . Die Attribut-Daten des Objekts wurden
00181 24 Aét;lb:itérl?;tten wurden nicht vor der Anforderung eines Dienstes nicht
9esp gesichert.
Wahrend des Speicherns der Attribut-
0019H 25 Speicherung nicht mdglich Daten des Obijekts ist ein Fehler aufge-
treten.
001AH 26
bis bis — Reserviert
001EH 30
Tab. 4-19: Allgemeine DeviceNet-Fehler (1)
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Fehlercode .
Fehler Beschreibung
Hexadezimal Dezimal
Dieser Fehler-Code wird nur verwendet,
wenn die Fehlerursache nicht durch die
anderen Fehler-Codes ( OH — 00CFH,
. 0 — 207) beschrieben werden kann.
001FH 31 Herstellerspezifischer Fehler . . . .
Prifen Sie, ob in der Pufferspeicherzelle
mit der Adresse 308 bzw. 0134H, in der
der zusatzliche Fehler-Code abgelegt
wird, ein Eintrag vorhanden ist.
Der Parameter entspricht nicht den An-
- forderungen der DeviceNet-Spezifikatio-
0020+ 82 Ungiiltiger Parameter nen oder den Festlegungen fur das Ob-
jekt.
00211 33
bis bis Fur zukiinftige Erweiterungen Reserviert
00271 39
Die angegebene Teilnehmernummer des
- . angeforderten Dienstes bezeichnet ein
0028+ 40 Ungiiltige Teilnehmernummer nicht installiertes Objekt, Instanz oder
Attribut.
Es wurde versucht, bei einem Teilnehmer
0029+ 41 Teilnehmer ist nicht einstellbar. Einstellungen zu andern, die nicht veran-
dert werden kénnen.
002AH 42
bis bis — Reserviert
00CFH 207
Diese Fehler-Codes sind fir Fehler bei
der Objektklassifizierung reserviert und
werden nur verwendet, wenn die Fehler-
00D0 208 ursache nicht durch die anderen
bis H bis Fehler bei der Objektklassifizierung | Fehler-Codes ( OH — 00CFH, 0 — 207) be-
i Di hrieben werden kann.
O00FFH 255 und bei Diensten SC" |ebe_ we d_e a _
Prufen Sie, ob in der Pufferspeicherzelle,
in der der zusétzliche Fehler-Code abge-
legt wird (Adr. 308 bzw. 0134H), ein Ein-
trag vorhanden ist.
Tab. 4-19: Allgemeine DeviceNet-Fehler (2)
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4.2.6 Zustand des DeviceNet-Masters

Adressbereich: 432 (01BOH)

Der Zustand der DeviceNet-Master-Station und des Datenaustausches wird in den beiden By-
tes dieser Pufferspeicherzelle abgelegt.

Niederwertiges Byte:

Im niederwertigem Byte der Pufferspeicherzelle wird der Zustand der Kommunikation durch
Setzen von einzelnen Bits angezeigt:

Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Kommunikation gestort

I
| |
| I
! I
| |
| |
| I
: Die Ausgéange aller Slaves :
| wurden ausgeschaltet, weil der | |
, Datenaustausch mit einem |
| Slave gestort ist. |
| I
| I
| |
t |
| I
| |
| |
| I
f I
| I

|

I

Fehlerhafte Parameter

Netzwerk gestort
Die Kommunikation kann nicht
fortgesetzt werden.

DN91019C

Abb. 4-6: Low-Byte der Pufferspeicheradresse 432 (01BOH): Kommunikationsstatus

Hoéherwertiges Byte:

Im héherwertigen Byte werden Informationen zur Betriebsart des A(1S)J71DN91 eingetragen:

Inhalt Betriebsart Beschreibung

00H OFFLINE Initialisierung des Moduls

40H STOPP Die E/A-Kommunikation ist angehalten.

80H LOSCHEN Die Ausgangsdaten aller Slaves werden zurlickgesetzt.
COH BETRIEB Die E/A-Kommunikation wird ausgefiihrt.

Tab. 4-20: Hi-Byte von Pufferspeicheradresse 432 (01BOH): Betriebsart des Device-
Net-Masters

Nachdem die Versorgungsspannung eingeschaltet wurde, fiihrt das A(1S)J71DN91 eine
Selbstdiagnose aus und pruft die Parameter. AnschlieBend wird dann aus der Betriebsart
,OFFLINE" in die Betriebsart ,BETRIEB" geschaltet (Abb. 4-7). Wenn die Aktualisierung der
Daten aktiviert ist (Xn1 = 1), werden die Ausgangsdaten der Slaves zurlickgesetzt.

Beim Parametrieren wird aus der Betriebsart ,BETRIEB" in die Betriebsarten ,LOSCHEN*,
»STOPP* und schlieB3lich ,OFFLINE" geschaltet.
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Abb. 4-7:
OFFLINE Betriebsarten des A(1S)J71DN91
A
y
STOPP
A
A
LOSCHEN
A
y
BETRIEB

DN91020C

4.2.7 Fehlermeldung

Adressbereich: 433 (01B1H)

In dieser Pufferspeicherzelle wird neben dem Fehler-Code auch die Nummer der Slave-Station
eingetragen, bei der der Fehler aufgetreten ist. Gleichzeitig wird vom DeviceNet-Master-Modul
der Eingang Xn3 eingeschaltet.

Die Fehlerinformation wird mit dem Setzen des Ausgangs Y(n+1)3 gel6scht.

Pufferspeicheradresse Inhalt der Speicherzellen

Hexadezimal Dezimal Hoherwertiges Byte Niederwertiges Byte

Angabe der Station (MAC ID), bei der

der Fehler aufgetreten ist
Fehler-Code FEH (254), FFH (255):

(siehe Abs. 9.3) Host (A(1S)J71DN91)

OH bis 3FH (0 bis 63):
Nummer der Slave-Station

01B1H 433

Tab. 4-21: Pufferspeicheradresse 432 (01BOH): Fehlermeldung

4.2.8 Anzahl der aufgetretenen Fehler beim Datenaustausch

Adressbereich: 434 (01B2H)

Der Inhalt dieser Pufferspeicherzelle gibt an, wie oft der interne Z&hler, der die Anzahl der ungul-
tigen Datenrahmen zé&hlt, die Zahl 96 erreicht hat. Eine Erh6hung des Inhaltes zeigt eine instabi-
le Kommunikation an.

4.2.9 Anzahl der aufgetretenen Busfehler

Adressbereich: 435 (01B3H)

In dieser Pufferspeicherzelle wird gezahlt, wie oft das A(1S)J71DN91 vom Bus getrennt und da-
mit keine Kommunikation mdglich war. Eine steigende Zahl von Unterbrechungen zeigt eine
instabile Kommunikation an.
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4.2.10

4.2.11

4.2.12

Konfigurations-Status der Slave-Stationen

Adressbereich: 436 bis 439 (01B4H bis 01B7H)

In diesem Speicherbereich ist fur jede der 63 moglichen Slave-Stationen ein Bit reserviert, mit
dem angezeigt wird, ob die Station parametriert worden ist.

Pufferspeicheradresse Zuordnung der Bits zu den Slave-Stationen

Hexadezimal Dezimal Bit 15 Bit 14 Bit 1 Bit O
01B4H 436 Station 15 Station 14 Station 1 Station 0
01B5H 437 Station 31 Station 30 Station 17 Station 16
01B6H 438 Station 47 Station 46 Station 33 Station 32
01B7H 439 Station 63 Station 62 Station 49 Station 48

Tab. 4-22: Pufferspeicherbereich fir den Konfigurations-Status der Slave-Stationen

Bit = 1. Station wurde parametriert.
Bit = 0: Die Station wurde nicht parametriert.

Kommunikations-Status der Slave-Stationen

Adressbereich: 444 bis 447 (01BCH bis 01BFH)

Im Speicherbereich fir den Kommunikationsstatus wird angezeigt, ob die E/A-Kommunikation
mit einer Slave-Station méglich ist.
Fur jede der 63 mdglichen Slave-Stationen ist ein Bit reserviert:

Pufferspeicheradresse Zuordnung der Bits zu den Slave-Stationen

Hexadezimal Dezimal Bit 15 Bit 14 Bit 1 Bit 0
01BCH 444 Station 15 Station 14 Station 1 Station 0
01BDH 445 Station 31 Station 30 Station 17 Station 16
01BEH 446 Station 47 Station 46 Station 33 Station 32
01BFH 447 Station 63 Station 62 Station 49 Station 48

Tab. 4-23: Pufferspeicherbereich fir den Kommunikations-Status der Slave-Stationen

Bit = 1: Mit der Slave-Station kénnen E/A-Daten ausgetauscht werden.
Bit = O0: Die E/A-Kommunikation ist mit dieser Station wurde unterbrochen.

Fehler-Status der Slave-Stationen

Adressbereich: 452 bis 455 (01C4CH bis 01C7H)

Falls bei einer Slave-Station ein Fehler aufgetreten ist, wird in diesem Pufferspeicherbereich ein
Bit gesetzt.

Nachdem die detaillierte Fehlerinformation gelesen wurde (siehe Kapitel 4.2.3,4.2.4 und 4.2.5),
wird das Bit automatisch wieder zuriickgesetzt.

Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Bits zu den Slave-Stationen:
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4.2.13

HINWEIS

Pufferspeicheradresse Zuordnung der Bits zu den Slave-Stationen
Hexadezimal Dezimal Bit 15 Bit 14 Bit 1 Bit 0
01C4H 452 Station 15 Station 14 Station 1 Station 0
01C5H 453 Station 31 Station 30 Station 17 Station 16
01C6H 454 Station 47 Station 46 Station 33 Station 32
01C7H 455 Station 63 Station 62 Station 49 Station 48
Tab. 4-24: Pufferspeicherbereich fur den Fehler-Status der Slave-Stationen

Ausblenden der Fehlermeldung (Xn4) bei Kommunikationsfehler

Adressbereich: 460 bis 463 (01CCH bis 01CFH)

Im Speicherbereich fir den Kommunikationsstatus (siehe Kap. 4.2.11) wird angezeigt, ob die
E/A-Kommunikation mit einer Slave-Station mdglich ist. Der Eingang Xn4 wird gesetzt, sobald
der Datenaustausch mit einer Slave-Station unterbrochen ist.

Fir den Fall, dass eine Unterbrechung der Kommunikation nicht zusétzlich mit dem Eingang
Xn4 gemeldet werden soll, kbnnen im Adressbereich 460 bis 463 (01LCCH bis 01CFH) Sla-
ve-Stationen ausgeblendet werden:

@ Beieinem gesetzten Bit (Zustand = 1) in diesem Bereich wird eine Unterbrechung des Da-
tenaustausches mit der Slave-Station der SPS nicht mit dem Eingang Xn4 gemeldet.

® Wenn das entsprechende Bit zurtickgesetzt wird (Zustand = 0), wird der Eingang Xn4 bei
Unterbrechung der Kommunikation gesetzt.

Die Zuordnung der Bits dieses Bereiches zu den Slave-Stationen ist in der folgenden Tabelle
dargestellt:

Pufferspeicheradresse Zuordnung der Bits zu den Slave-Stationen

Dezimal Bit 15 Bit 14 Bit 1 Bit 0
01CCH 460 Station 15 Station 14
01CDH 461 Station 31 Station 30
01CEH 462 Station 47 Station 46

01CFH 463 Station 63 Station 62

Hexadezimal

Station 0
Station 16
Station 32
Station 48

Station 1
Station 17
Station 33
Station 49

Tab. 4-25: Pufferspeicherbereich zur Ausblendung der Fehlermeldung (Xn4) bei Kom-

munikationsfehler

Setzen Sie das entsprechende Bit fir Stationen, die als Reservestationen parametriert sind.
Wenn das Bit ausgeschaltet bleibt, wird fir eine Reservestation ein Kommunikationsfehler
gemeldet.
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4.2.14 Parameter

Adressbereich: 468 bis 975 (01D4H bis 03CFH)

In diesen Pufferspeicherbereich werden die Parameter durch das SPS-Programm eingetragen.
AnschlieRend werden die Parameter im E’PROM des Moduls gespeichert. Beim Einschalten
der Versorgungsspannung werden giiltige Parameter aus dem E’PROM in diesen Pufferspei-
cherbereich Ubertragen. Dadurch ist ein erneutes Beschreiben dieses Bereiches durch die SPS
nur bei Anderungen innerhalb der Parameter notwendig.

Um die Parameter im E’PROM zu speichern, muss der Ausgang Y (n+1)7 gesetzt werden, nach-
dem die Parameter in dem Pufferspeicherbereich 468 bis 975 (01D4H bis 03CFH) eingetragen
wurden (siehe Kap. 3.2.6).

Die folgenden Tabellen zeigen die Belegung dieses Pufferspeicherbereiches:

Pufferspeicherbereich

Hexadezimal Dezimal Parameter fur
01D4H - 01D7H 468 — 471 DeviceNet-Master-Modul A(1S)J71DN91
01D8H— 01DFH 472 - 479 Slave-Station 1
01EOH— O1E7H 480 — 487 Slave-Station 2
01E8H— O1EFH 488 — 495 Slave-Station 3
01FOH — 01F7H 496 — 503 Slave-Station 4
01F8H— 01FFH 504 - 511 Slave-Station 5
0200H — 0207H 512 — 519 Slave-Station 6
0208+ — 020FH 520 — 527 Slave-Station 7
0210H— 0217H 528 — 535 Slave-Station 8
0218H— 021FH 536 — 543 Slave-Station 9
0220H— 0227H 544 — 551 Slave-Station 10
0228H— 022FH 552 — 559 Slave-Station 11
0230H — 0237H 560 — 567 Slave-Station 12
0238H— 023FH 568 — 575 Slave-Station 13
0240H — 0247+ 576 — 583 Slave-Station 14
0248H— 024FH 584 — 591 Slave-Station 15
0250H — 0257H 592 — 599 Slave-Station 16
0258+ — 025FH 600 — 607 Slave-Station 17
0260H — 0267H 608 — 615 Slave-Station 18
0268H — 026FH 616 — 623 Slave-Station 19
0270H — 0277H 624 — 631 Slave-Station 20
0278H — 027FH 632 — 639 Slave-Station 21
0280H — 0287H 640 — 647 Slave-Station 22
0288H — 028FH 648 — 655 Slave-Station 23
0290H — 0297H 656 — 663 Slave-Station 24
0298H — 029FH 664 — 671 Slave-Station 25
02A0H — 02A7H 672 - 679 Slave-Station 26
02A8H — 02AFH 680 — 687 Slave-Station 27
02BOH — 02B7H 688 — 695 Slave-Station 28
02B8H — 02BFH 696 — 703 Slave-Station 29
02COH — 02C7H 704 - 711 Slave-Station 30
02C8H — 02CFH 712 -719 Slave-Station 31

Tab. 4-26: Pufferspeicherbereich fir Parameter (1)
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Pufferspeicherbereich

Hexadezimal

Dezimal

Parameter fir

02D0H - 02D7H

720 - 727

Slave-Station 32

02D8H — 02DFH

728 - 735

Slave-Station 33

02EOH — 02E7H

736 — 743

Slave-Station 34

02E8H— 02EFH

744 - 751

Slave-Station 35

02FOH — 02F7H

752 - 759

Slave-Station 36

02F8H — 02FFH

760 — 767

Slave-Station 37

0300H — 0307H

768 — 775

Slave-Station 38

0308H — 030FH

776 — 783

Slave-Station 39

0310H— 0317H

784 - 791

Slave-Station 40

0318H— 031FH

792 - 799

Slave-Station 41

0320H— 0327H

800 - 807

Slave-Station 42

0328H — 032FH

808 — 815

Slave-Station 43

0330H— 0337H

816 — 823

Slave-Station 44

0338H— 033FH

824 -831

Slave-Station 45

0340H — 0347H

832 - 839

Slave-Station 46

0348H— 034FH

840 — 847

Slave-Station 47

0350H — 0357H

848 — 855

Slave-Station 48

0358+ — 035FH

856 — 863

Slave-Station 49

0360H — 0367H

864 - 871

Slave-Station 50

0368H — 036FH

872 -879

Slave-Station 51

0370H —0377H

880 — 887

Slave-Station 52

0378H — 037FH

888 — 895

Slave-Station 53

0380+ — 0387H

896 — 903

Slave-Station 54

0388H — 038FH

904 - 911

Slave-Station 55

0390H — 0397H

912 - 919

Slave-Station 56

0398H — 039FH

920 - 927

Slave-Station 57

03A0H — 03A7H

928 — 935

Slave-Station 58

03A8H — 03AFH

936 — 943

Slave-Station 59

03BOH — 03B7H

944 — 951

Slave-Station 60

03B8H — 03BFH

952 — 959

Slave-Station 61

03COH — 03C7H

960 — 967

Slave-Station 62

03B8H — 03BFH

968 — 975

Slave-Station 63

Tab. 4-26: Pufferspeicherbereich fur Parameter (2)
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Pufferspeicheradresse ) _
- - Inhalt der Speicherzelle Beschreibung
Hexadezimal Dezimal
Stationsnummer des DeviceNet-Master-Moduls
A(1S)J71DN91
01D4 468 Stationsnummer des Device- Eingabebereich: 0000 bis 0063
H
Net-Masters (MAC ID) Bei der Eingabe von FFFFH in dieser Pufferspei-
cherzelle werden die von der SPS eingetragenen
Parameter fiir ungliltig erklart.
Ubertragungs- Mégliche Einstellungen:
01D5H 469 geschwindigkeit 1: 500 KBit/s, 2: 250 kBit/s, 3: 125 kBit/s
01D6H 470 .
01D7H 471 Frei -

Tab. 4-27: Parameter fur das DeviceNet-Master-Modul A(1S)J71DN91

Die Speicherbereiche fir die Parameter der Slave-Stationen sind identisch strukturiert. Der
Speicherbereich fur die erste Slave-Station wird in den folgenden Tabellen stellvertretend fur
die anderen Bereiche detailliert dargestellt:

Pufferspeicheradresse

Inhalt der Speicherzelle Beschreibung
Hexadezimal Dezimal

® Inhalt des niederwertigen Bytes:
Stationsnummer der Slave-Station (MAC-ID)

® Inhalt des hoherwertigen Bytes:
01H: Die Station unterstiitzt UCMM und ver-
] wendet Nachrichten der Gruppe 3.
01D8H 472 Stationsnummer der 02H: Die Station unterstiitzt UCMM und ver-
Slave-Station wendet Nachrichten der Gruppe 2.
03H: Die Station unterstiitzt UCMM und ver-
wendet Nachrichten der Gruppe 1.
04H: Die Station unterstiitzt UCMM nicht
(Server der Gruppe 2).
80H: Reservierte Station

Festlegung der Verbindungsart fiir E/A-Kommuni-
kation:

0001H: Poalling

0002H: Bit Strobe

0004H: Zustandsanderung

0008H: Zyklisch

01D9%H 473 Verbindungsart

® Inhalt des niederwertigen Bytes:
. Anzahl der Eingangsmodule mit 8 Anschluss-
Anzahl der E/A-Module mit

adressen (1 Byte)
01DAH 474 8 Anschlussadressen R .
(1 Byte) @ Inhalt des hoherwertigen Bytes:

Anzahl der Ausgangsmodule mit 8 Anschluss-
adressen (1 Byte)

® Inhalt des niederwertigen Bytes:
. Anzahl der Eingangsmodule mit 16 Anschluss-
Anzahl der E/A-Module mit

adressen (1 Wort)
01DBH 475 16 Anschlussadressen R .
(1 Wort) ® Inhalt des hoherwertigen Bytes:

Anzahl der Ausgangsmodule mit 16 Anschluss-
adressen (1 Wort)

® Inhalt des niederwertigen Bytes:
Anzahl der Eingangsmodule mit 32 Anschluss-
adressen (1 Doppelwort)

® Inhalt des hoherwertigen Bytes:
Anzahl der Ausgangsmodule mit 32 Anschluss-
adressen (1 Doppelwort)

Anzahl der E/A-Module mit
01DCH 476 32 Anschlussadressen
(1 Doppelwort)

Tab. 4-28: Parameter fir die erste Slave-Station (1)
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Pufferspeicheradresse

Hexadezimal Dezimal

Inhalt der Speicherzelle

Beschreibung

01DDH 477

Empfangsintervall

Einstellung der Zeit, die bei der Slave-Station zwi-
schen dem Empfang von zwei Datenpaketen
vergeht.

® Einstellung = 0 (Voreinstellung): 200 ms

® Einstellung # 0: Der eingetragene Wert wird als
Vorgabe fur den Watch-Dog-Timer verwendet.
(Zeit [ms] = Inhalt dieser Speicherzelle -1)

Die Einstellung hangt von der Verbindungsart ab
(siehe Tab. 4-28).

01DEH 478

Verhalten der Slave-Station
bei einem Watch-Dog-Fehler

® Einstellung = 0000H (Voreinstellung):
Gleiches Verhalten wie bei Einstellung =1

® Einstellung = 0001H: Zeitlberschreitung
Die Verbindung kann nur durch Stoppen und
anschlieRendem Neustart der Kommunikation
wieder aufgebaut werden.

® Einstellung = 0002H: Automatisches Léschen
Die Verbindung wird automatisch geldscht. Der
Datenaustausch wird angehalten und automa-
tisch wieder gestartet. Alle Ausgange werden
zuriickgesetzt.

® Einstellung=0003H: Automatisches Zuriickset-
zen des Fehlers
Der Datenaustausch wird fortgesetzt. Die Aus-
gange werden nicht zuriickgesetzt.

01DFH 479

Sendeintervall
(Production Inhibit Time)

Einstellung der Zeit, die bei der Slave-Station zwi-
schen dem Senden von zwei Datenpaketen ver-
geht (Die Zeit, die der Slave benétigt, um die Sen-
dedaten zusammenzustellen).

® Einstellung = 0 (Voreinstellung): 20 ms

® Einstellung # 0: Der eingetragene Wert wird als
Vorgabe fiir das kleinste Sendeintervall ver-
wendet.
(Zeit [ms] = Inhalt dieser Speicherzelle -1)

Die Einstellung ist von der Verbindungsart abhan-
gig (siehe Tab. 4-28).

Tab. 4-28: Parameter fir die erste Slave-Station (2)
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Beschreibung

Empfangsintervall Sendeintervall
Stellen Sie den Watch-Dog-Timer fur eine Stellen Sie die Zeit ein, die von Slave bené-
Slave-Station ein. Wird die Kommunikation | tigt wird, um die Sendedaten zusammenzu-
Uber diese Zeit hinaus unterbrochen,verhalt | stellen.
sich die Slave-Station so, wie in den Einstel- | Die Master-Station sendet die Abfragen in
lungen festgelegt. diesem Intervall.
Polling Falls das Empfangsintervall # 1 oder das Sendeintervall # 0 ms ist, gilt:
Empfangsintervall = Sendeintervall
Bei Einstellung des Falls das Empfangs-
intervalls auf 1 (0 ms) wird der Watchdog- —
Timer abgeschaltet.
Stellen Sie den Watch-Dog-Timer fir eine Stellen Sie die Zeit ein, die von Slave bend-
Slave-Station ein. Wird die Kommunikation | tigt wird, um die Sendedaten zusammenzu-
Uber diese Zeit hinaus unterbrochen,verhalt | stellen.
sich die Slave-Station so, wie in den Einstel- | Die Master-Station sendet die Abfragen in
lungen festgelegt. diesem Intervall.
Bit strobe Falls das Empfangsintervall # 1 oder das Sendeintervall # 0 ms ist, gilt:
Empfangsintervall = Sendeintervall
Bei Einstellung des Empfangs- Fir alle Verbindungen, die per Bit strobe ab-
intervalls auf 1 (0 ms), wird der Watchdog- gewickelt werden, muss derselbe Wert ein-
Timer abgeschaltet. gestellt werden.
u Stellen Sie das Empfangsintervall immer Stellen Sie das Sendeintervall immer auf 1
Zustandsanderung auf 1 (0 ms) ein. (0 ms) ein.
Legen Sie fest, mit welchemTakt Daten von | Legen Sie fest, mit welchemTakt Daten vom
einer Slave-Station zum Master Gibertragen | Master zu Slave-Stationen Ubertragen
werden. werden.
Zyklisch Falls das Empfangsintervall # 1 oder das Sendeintervall # 0 ms ist, gilt:
Empfangsintervall = Sendeintervall
Die Einstellung des Empfangsintervalls Die Einstellung des Sendeintervalls auf 1
auf 1 (0 ms) ist nicht zuléassig. (0 ms) ist nicht zuléssig.

Tab. 4-29: Einstellungen fir Sende- und Empfangsintervall
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5 Funktionen

Mit dem DeviceNet-Master-Modul A(1S)J71DN91 ist neben der E/A-Kommunikation auch die
Mitteilungskommunikation mdglich.

5.1 E/A-Kommunikation

Bei der E/A-Kommunikation werden Eingangsdaten einer Slave-Station zur Master-Station und
Ausgangsdaten von der Master-Station zur Slave-Station Ubertragen. Die Kommunikationsme-
thode kann durch Parametrierung an die Erfordernisse der Slave-Station angepasst werden.
Die folgenden Kommunikationsmethoden stehen zur Auswabhil:

® Polling
Bit strobe

[
@® Zustandsanderung
[

Zyklisch
SPS-CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station
o
—{ser Y(n+1)7 H P Parametrieren
1 |
|—._
_| Parametrierung
abgeschlossen 2}
Aktualisierungs-
— H{ser v+ H > anforderung
E/A-Daten aktualisieren
Aktualisierung
|
| o (5]
0000H
—+———1 rrov }{ < <
. Eingangs- -
Aktualisierung daten Eingange
007FH
(5] 0080H (6]
i [ T :H > Ausgangs- I > «
Aktualisierung daten Ausgange
O00FFH
DN91021C

Abb. 5-1: E/A-Kommunikation

@ Die Parameter werden in den Pufferspeicher eingetragen. AnschlieRend wird durch das
Ablaufprogramm der Ausgang Y(n+1)7 gesetzt, damit die Parameter lbernommen wer-
den.

Nach der Ubernahme der Parameter wird vom Master-Modul der Eingang Xn7 gesetzt.
Ein erneutes Parametrieren ist nur dann notwendig, wenn Parameter geandert werden
sollen.

DeviceNet-Master-Module 5-1



E/A-Kommunikation Funktionen

© 6 6 o ©

Bei der Parametrierung durch die Konfigurations-Software ist die Ubertragung der Para-
meter durch die SPS nicht erforderlich.

Mit dem Einschalten des Ausgangs Y(n+1)1 (E/A-Daten aktualisieren) beginnt die
E/A-Kommunikation.

Die Zustande der Eingange jeder Slave-Station werden im Pufferspeicher des Device-
Net-Master-Moduls abgelegt.

Die Eingangszustande werden mit Hilfe einer FROM-Anweisung zur CPU der SPS uber-
tragen.

Eine TO-Anweisung wird verwendet, um Ausgangszustdnde in den Pufferspeicher des
A(1S)J71DN91 zu Ubertragen.

Die im Pufferspeicher eingetragenen Zusténde der Ausgange werden automatisch an die
Slave-Stationen ubertragen.
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5.2 Mitteilungskommunikation
5.2.1 Attribut holen
SPS CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station
Klasse
0110H
o Anweisungen (2] Instanz
- T H — firr Mitteilungs- | C————
kommunikation z S Attribut
011FH -
2] Mitteilungs- Attribut
—Tser ver2H — kommunikation
starten Instanz
Attribut
0120w [
Ergebnis der L (3]
~—— rrov | <— | Viteilungs-
Xn2 012F kommunikation Klasse
0130 Daten der Instanz
Mitteilungs-
kommunikation N -Attribut
01A7H
(4] Mitteilungs- Instanz
kommunikation <
_|¢ :H beendet Attribut
p————/ rrom
Attribut
Mitteilungskommunikation (5]
beendet Attribut

DN91022C

Abb. 5-2: Mitteilungskommunikation: Holen eines Attributes

Im Anweisungsbereich zur Mitteilungskommunikation wird mittels einer TO-Anweisung
der Befehl ,Attribut holen* eingetragen.

Der Ausgang Y(n+1)2 wird im Ablaufprogramm gesetzt. Dadurch werden die Daten aus
dem Anweisungsbereich zur Mitteilungskommunikation zur Slave-Station Gibertragen und
die Mitteilungskommunikation gestartet.

© Dievonder Slave-Station gesendeten Daten werden innerhalb des Pufferspeichers in den
Datenbereich der Mitteilungskommunikation eingetragen. Das Ergebnis des Datenaus-
tausches wird ebenfalls im Pufferspeicher abgelegt.

Mit dem Eintrag der Daten in den Pufferspeicher endet die Mitteilungskommunikation und
das DeviceNet-Master-Modul setzt den Eingang Xn2.

©® Wurde die Mitteilungskommunikation fehlerfrei abgeschlossen, konnen die Daten mittels
einer FROM-Anweisung in die CPU der SPS Ubertragen werden.
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5.2.2 Attribut senden

SPS CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station

0110H o Klasse
o Anweisungen I —_—
4[ TO :H — fur Mittei‘lungs- Instanz
kommunikation
011FH
Attribut
0130H -
124 Daten der [ Attribut
—f o | ~ Mitteilungs- L 1
kommunikation
01A7H
Mitteilungs- ]
_[ kommunikation
SET Y12} starten Klasse
0120H
Ergebnis der o Instanz
Mitteilungs-
kommunikation
Weiteres Programm o 012FH it
itteilungs-
kommunikation <« Instanz
¢ beendet
— |—[ :H Attribut
Xn2 Atribut
Mitteilungskommunikation
beendet

Klasse

Instanz

Attribut
Attribut

Instanz

DN91023C

Abb. 5-3: Mitteilungskommunikation: Senden eines Attributes

Der Befehl ,Attribut senden* wird mittels einer TO-Anweisung in den Anweisungsbereich
zur Mitteilungskommunikation eingetragen.

Die Daten, die Ubertragen werden sollen, werden in den Datenbereich der Mitteilungs-
kommunikation eingetragen.

Mit dem Setzen des Ausgangs Y(n+1)2 im Ablaufprogramm werden die Daten zur Slave-
Station Gbertragen.

Das Ergebnis des Datenaustausches wird nach dem Mitteilungsversand in den Puffer-
speicher eingetragen.

Durch Setzen des Eingangs Xn2 zeigt das DeviceNet-Master-Modul das Ende der Mittei-
lungskommunikation an.

® 0 o o ©
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5.2.3 Lesen von Fehlerinformationen

SPS CPU A(1S)J71DN91 Slave-Station

(1] 0110+ Anweisungen (2] Klasse

—— {1 H ﬁ fiur Mitteilungs-
N % Instanz

kommunikation

011FH
Mitteilungs- Attribut
— et w12 H ~ kommunikation
stirten Attribut
Statusinforma- o Instanz
tionen des Slave
Attribut
0120H -
Ergebnis der Attribut
—— FroM | <f—— | viteiungs- | < _
A kommunikation Attribut
012FH
0130H
Daten der
Mitteilungs- < Klasse
kommunikation
01A7H Instanz
(4] Mitteilungs- -
kommunikation Attribut
_|" FRoM H beendet Attribut
[ (5) Attribut
Xn2
Mitteilungskommunikation
beendet Instanz

Attribut

DN91024C

Abb. 5-4: Lesen von Fehlerinformationen

Im Anweisungsbereich zur Mitteilungskommunikation wird durch eine TO-Anweisung die
Anweisung zum Lesen von Fehlerinformationen eingetragen.

Die in der Slave-Station gespeicherten Fehlerinformationen werden nach dem Setzen des
Ausgangs Y(n+1)2 in das DeviceNet-Master-Modul tibertragen.

Die von der Slave-Station gesendeten Daten werden innerhalb des Pufferspeichers in den
Datenbereich der Mitteilungskommunikation eingetragen. Das Ergebnis des Datenaus-
tausches wird ebenfalls im Pufferspeicher abgelegt.

Mit dem Eintrag der Daten in den Pufferspeicher endet die Mitteilungskommunikation und
das DeviceNet-Master-Modul setzt automatisch den Eingang Xn2.

Die im Pufferspeicher abgelegten Fehlerinformationen werden mit Hilfe von FROM-An-
weisungen in die CPU der SPS ubertragen.
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Installation und Inbetriebnahme Vorgehensweise

6 Installation und Inbetriebnahme

6.1 Vorgehensweise

6.1.1 Parametrierung des A(1S)J71DN91 durch das Ablaufprogramm

Halten Sie bei der Inbetriebnahme des A(1S)J71DN91 die nachfolgend beschriebene Reihen-
folge ein:

Schreiben Sie ein Programm fiir die SPS, mit dem das DeviceNet-Master-Modul parame-
triert werden kann (siehe Kap. 8)

Installieren Sie das DeviceNet-Master-Modul auf dem Baugruppentrager.
SchlieRen Sie die DeviceNet-Datenleitung noch nicht an.

Stellen Sie den Betriebsartenschalter der CPU auf ,STOP*.

Schalten Sie die Versorgungsspannung ein.

Ubertragen Sie das Ablaufprogramm zur Parametrierung in die CPU der SPS.

Schalten Sie die CPU in die Betriebsart ,RUN" und lassen Sie das Programm zur Parame-
trierung ablaufen.

Prifen Sie das Programm zur Parametrierung und wiederholen Sie die beiden vorherigen
Schritte, falls die Parameter nicht erfolgreich Ubertragen wurden.

Schalten Sie nach der Parametrierung den Betriebsartenschalter der CPU in die Stellung
»STOP“ und die Versorgungsspannung aus.

Schliel3en Sie die DeviceNet-Datenleitung an.
Schalten Sie die Versorgungsspannung des Device-Net und der Slave-Stationen ein.

Schalten Sie die Versorgungsspannung der SPS ein. Der Betriebsartenschalter der CPU
bleibt weiterhin in der Stellung ,STOP".

Prifen Sie den Kommunikationsfehlerbereich im Pufferspeicher. Bei einem Eintrag (Inhalt
# 0) gehen Sie wie folgt vor:

Bringen Sie den Betriebsartenschalter der CPU in die Stellung ,STOP*

Prufen und &ndern Sie das Programm zur Parametrierung des A(1S)J71DN91
Schalten Sie die CPU in die Betriebsart ,RUN"

Prifen Sie den Kommunikationsfehlerbereich im Pufferspeicher

Wenn im Kommunikationsfehlerbereich des Pufferspeichers kein Eintrag vorhanden ist
(Inhalt = 0), kann das Programm zur Kommunikation mit den Slave-Stationen erstellt und
in die CPU Ubertragen werden.

Bringen Sie die CPU in die Betriebsart ,RUN"

Bei einwandfreiem Betrieb ist die Inbetriebnahme des A(1S)J71DN91 abgeschlossen.
Ansonsten muss der Programmteil zur Kommunikation mit den Slave-Stationen Gberprift
und evtl. gedndert werden.
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Installation und Inbetriebnahme

6.1.2

Parametrierung des A(1S)J71DN91 mit Hilfe der Konfigurations-Soft-
ware

Wenn zur Parametrierung des A(1S)J71DN91 die Konfigurations-Software verwendet wird, ist
die nachfolgend beschriebene Reihenfolge einzuhalten:

Die Hersteller der Slave-Stationen stellen EDS-Dateien fiir die jeweiligen Slave-Stationen
zur Verfiigung. Ubertragen Sie die EDS-Dateien in das Verzeichnis der Konfigura-
tions-Software.

Wenn z.B. die Konfigurations-Software auf Laufwerk C im Verzeichnis ,Programme* abge-
legt ist, mussen die EDS-Dateien in das Unterverzeichnis ,C:/Programme/Hilscher
GmbH/SyCon/Fieldbus/DEVNet/EDS" tibertragen werden.

Stellen Sie die Parameter mit Hilfe der Konfigurations-Software ein (siehe Kap. 7).

Installieren Sie das DeviceNet-Master-Modul auf dem Baugruppentrager.
Schliel3en Sie die DeviceNet-Datenleitung noch nicht an.

Stellen Sie den Betriebsartenschalter der CPU auf ,STOP*.

Schalten Sie die Versorgungsspannung ein.

Ubertragen Sie die Parameter zum A(1S)J71DN91.

Schalten Sie die Versorgungsspannung wieder aus.

Schliel3en Sie die DeviceNet-Datenleitung an.

Schalten Sie die Versorgungsspannung des Device-Net und der Slave-Stationen ein.

Schalten Sie die Versorgungsspannung der SPS ein. Der Betriebsartenschalter der CPU
bleibt weiterhin in der Stellung ,STOP".

Prifen Sie den Kommunikationsfehlerbereich im Pufferspeicher. Bei einem Eintrag (Inhalt
# 0) miissen die Parameter gepriift und eventuell geandert werden. Ubertragen Sie an-
schlieend die geanderten Parameter zum DeviceNet-Master-Modul und prifen Sie er-
neut den Kommunikationsfehlerbereich im Pufferspeicher.

Wenn im Kommunikationsfehlerbereich des Pufferspeichers kein Eintrag vorhanden ist
(Inhalt = 0), kann das Programm zur Kommunikation mit den Slave-Stationen erstellt und
in die CPU ubertragen werden.

Bringen Sie die CPU in die Betriebsart ,RUN"

Bei einwandfreiem Betrieb ist die Inbetriebnahme des A(1S)J71DN91 abgeschlossen.
Ansonsten muss der Programmteil zur Kommunikation mit den Slave-Stationen tberprift
und evtl. gedndert werden.
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6.2 Montage

6.2.1 Handhabungshinweise

ACHTUNG:
E Setzen Sie das Modul nur bei den Betriebsbedingungen ein, die fur die Steuerungen
der AnU-/QnA- bzw. Ans-/QnAS-Serie zulassig sind.

Beachten Sie zur Montage des Moduls die entsprechenden Hinweise in den
Bedienungsanleitungen zu den Steuerungen.

Das Gehause und der Klemmenblock des A1SJ71AS92 bestehen aus Kunststoff.
Schitzen Sie das Modul vor starken Stof3en und Erschutterungen.

Offnen Sie nicht das Gehause des Moduls.

Achten Sie bei der Verdrahtung darauf, dass keine Drahtreste oder andere
Fremdkdrper in das Gehause des Moduls gelangen.

HINWEIS Ziehen Sie die Befestigungsschraube des Moduls und die Schrauben des Klemmenblocks
mit den in Tabelle 6-1 angegebenen Momenten an.

Schraube Anzugsmoment [Nsm] Anzugsmoment [Kgscm]
Befestigungsschraube des Moduls 78 bis 118 8 bis 12

Befestigungsschrauben fiir den Stecker der

DeviceNet-Datenleitung 35,3 bis 48 3,6 bis 4.9

Schrauben der Klemmen 60,8 bis 82,3 6,2 bis 8,4

Tab. 6-1: Anzugsmomente der Schrauben des DeviceNet-Master-Moduls
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6.2.2 Umgebungsbedingungen
Die Steuerungen der AnU-/QnA-und Ans-/QnAS-Serie durfen den folgenden Umgebungsbe-
dingungen nicht ausgesetzt werden:
® Aufstellungsorte mit Umgebungstemperaturen, die auf3erhalb des Bereiches von 0 bis
+55 °C liegen,
® Aufstellungsorte mit einer Luftfeuchtigkeit, die den Bereich von 10 % bis 90 % relative Luft-
feuchte unter- oder tiberschreiten,
® Aufstellungsorte, an denen Kondensationswasserbildung aufgrund von plétzlichen Tem-
peraturschwankungen entstehen kann,
® Orte mit leicht entziindlichen Gasen,
® Umgebungen miteinem hohen Grad an leitfahigen Stauben (Eisenspéane, Olnebel, Nebel,
Salzdampfe oder organische Losungsmittel),
® Aufstellungsorte mit direkter Sonnenbestrahlung,
® Umgebungen mit hohen Magnetfeldern oder Hochspannungsfeldern,
® Aufstellungsorte, an denen starke Schall- und Schockwellen direkt in die SPS gelangen
kénnen.
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Gehausekomponenten

6.3

Gehéausekomponenten
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Abb. 6-1: Gehausekomponenten des AJ71DN91
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Abb. 6-2: Gehdusekomponenten des A1SJ71DN91
DeviceNet-Master-Module 6-5



Leuchtdioden des A(1S)J71DN91

Installation und Inbetriebnahme

6.4

Leuchtdioden des A(1S)J71DN91

Die Leuchtdioden (LEDs) an der Vorderseite des DeviceNet-Master-Moduls dienen zur Zu-
standsanzeige:

LED Beschreibung Farbe | Zustand der LED Bedeutung
Eingeschaltet Normalbetrieb
Fehler im Modul wurde erkannt
RUN Anzeige des Betriebs- | o Ausgeschaltet Keine Versorgungsspannung
ot
zustands des Moduls Parameter werden Uibertragen
Fehler im Modul wurde erkannt
Blinkend
Parameter werden ubertragen
Eingeschaltet Datenaustausch ist aktiv.
) Ausgeschaltet Der Datenaustausch wurde gestoppt.
L RUN Anzeige des Zustands R - — - -
: der Kommunikation ot GleichmaRig blinkend Der Datenaustausch wird vorbereitet.
. i s Fehlerhafte Kommunikations-
UngleichmaRig blinkend parameter
L Eingeschaltet Das A(1S)J71DN91 arbeitet normal.
Zustandanzeige fir das | Grin
MS DeviceNet-Master- Blinkend Fehlerhafter Parameter
Moduls Rot Wird nicht verwendet
. Der Datenaustausch mit Slave-Sta-
Eingeschaltet - . ;
tions ist freigegeben.
Grin -
Blinkend Der Datenaustausch mit Slave-Sta-
. . tions ist nicht freigegeben.
NS Zustandsanzeige fur
das Netzwerk ) Eine MAC ID wurde doppelt vergeben.
Eingeschaltet
Busfehler
Rot
. Uberwachungszeit bei einer Verbin-
Blinkend dung Uberschritten
Tab. 6-2: Zustandsanzeige mit den Leuchtdioden des Moduls
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6.5

6.5.1

6.5.2

Verdrahtung der Datenleitung

Anschluss an das A(1S)J71DN91

Die folgende Abbildung zeigt den Anschluss der Datenleitung an das DeviceNet-Master-Modul:

DeviceNet

Versorgungsspannung (V+), rot

2y O /
Eanw (= CAN_H, weil

pll)
[
| ,'r [ o Abschirmung

\ M1 T
ot M= \ CAN_L, blau

@J Versorgungsspannung (V-), schwarz

DN91027C

Abb. 6-3: Anschluss an der Datenleitung an das A(1S)J71DN91

Neben den Anschlussklemmen sind farbige Markierungen angebracht, die den Farben der ein-
zelnen Adern der Datenleitung entsprechen. Achten Sie beim Anschluss der Datenleitung auf
die korrekte Zuordnung der Farben.

Erdung des Netzwerkes

Die Erdung eines DeviceNet-Netzwerkes muss zentral an einem einzigen Punkt erfolgen, der
ungefahr in der Mitte des Netzwerkes liegen sollte.

Zur Erdung wird die Abschirmung der Datenleitung mit dem Erdungsanschluss des Netzteils
verbunden. Falls im Netzwerk mehrere Netzteile verwendet werden, wird die Abschirmung nur
an dem Netzteil angeschlossen, das sich in der Nahe der Mitte des Netzwerkes befindet.

) ) Einspeisung ) )
Einspeisung (Netzwerkmitte) Einspeisung
) ) v+
55 55
Abschirmung
) ) CAN L
¢ ¢ Vi
) )
—

J) o o J) o o $ o o

FG V+ V- FG V+ - FG V+ V-

Netzteil iR Netzteil Netzteil

- - - DN91028C

Abb. 6-4: Erdung der Datenleitung bei Verwendung von mehreren Netzteilen
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6.6

6.6.1

HINWEIS

Spannungsversorgung des Netzwerkes

Ermittlung der Stromaufnahme und der Position der Einspeisung

Die Stelle des Netzwerkes, an der die Spannungsversorgung angeschlossen werden muss,
kann folgendermaf3en ermittelt werden:

@® Ermitteln Sie die Summe der Stromaufnahmen der Stationen, die an das Netzwerk ange-
schlossen sind.
@® Ermitteln sie die Lange des Netzwerks
® Die folgenden Tabellen geben den maximalen Strom an, der im Netzwerk flie3en darf. Der
Strom ist von der Leitungslange und der Art der Leitung abhéngig.
Netzwerklange [m] 0 25 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
max. Strom [A] 8,00 | 800 | 542 | 2,93 | 2,01 | 1,53 | 1,23 | 1,03 | 0,89 | 0,78 | 0,69 | 0,63

Tab. 6-3: Maximaler Strom in einem Netzwerk mit Thick Cable

Netzwerklange [m] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

max. Strom [A] 3,00 | 300 | 300 | 206 | 157 | 1,26 | 1,06 | 091 | 0,80 | 0,71 | 0,64

Tab. 6-4: Maximaler Strom in einem Netzwerk mit Thin Cable

Ist der von allen Stationen aufgenommene Strom geringer als der aus den Tabellen 6-3
oder 6-4 ermittelte max. zulassige Strom, kann die Einspeisung der Versorgungspannung
an einer beliebigen Stelle des Netzwerkes erfolgen.

Beachten Sie die Hinweise und Beispiele in Kap. 6.6.2, wenn die Summe der von den Sta-
tionen aufgenommenen Strdme den in den Tabellen 6-3 und 6-4 angegebenen max. zu-
lassigen Strom Uberschreitet.

Verwenden Sie mehrere Netzteile, wenn aufgrund der Netzwerklange nicht alle Stationen
von einem einzelnen Netzteil versorgt werden kénnen.

Verwenden Sie ein Netzteil, das mehr Strom abgeben kann, als die angeschlossenen Sta-
tionen aufnehmen.
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Spannungsversorgung des Netzwerkes

6.6.2

Beispiele zum Anschluss der Versorgungsspannung

Einspeisung der Versorgungsspannung am Ende des Netzwerkes

Im folgenden Beispiel betragt die Netzwerklange 200 m und die Verdrahtung wurde mit Thick
Cable ausgefiihrt:

Netzteil

Abschluss-
widerstand

\

/ \VHVHVHVHV\ -

Abschluss-
widerstand
0,1A 0,15 A 0,05 A 0,25 A 0,25 A
L J
200 m
DN91029C
Abb. 6-5: Einspeisung am Ende des Netzwerkes

Merkmal Daten
Lange des Netzwerkes [m] | 200
Gesamte Stromaufnahme [A] 0,1+0,15+0,05+ 0,25+ 0,1 =0,65

Max. zuléssiger Strom bei Thick Cable und 200 m Leitungs- Al
lange (Tab. 6-3)

1,53

Tab. 6-5: Daten zum Beispiel

Da die Stromaufnahme der Slave-Stationen kleiner ist als der max. zuléssige Strom in der Lei-

tung, werden bei dieser Konfiguration alle Stationen ausreichend mit Spannung versorgt.

DeviceNet-Master-Module
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Einspeisung der Versorgungsspannung in der Mitte des Netzwerkes

Durch die Einspeisung der Versorgungsspannung in der Mitte des Netzwerkes wird im Ver-
gleich zu einer Einspeisung am Netzwerkende der max. zulassige Strom in der Leitung

verdoppelt.
Abschluss- Netztell Abschluss-
widerstand widerstand
‘ Master | ‘ Slave ‘ ‘ Slave ‘ | Slave ‘ | Slave ‘ | Slave ‘
0,1A 0,15A 0,05 A 0,15A 0,25 A 0,15A
L >L >!
120 m 120 m
DN91030C

Abb. 6-6: Einspeisung in der Mitte des Netzwerkes

Merkmal

Daten

240
Das Netzteil ist in der Mitte des Netzwer-

und 150 m)

Lange des Netzwerkes (m] kes installiert (120 m Leitungslange zu je-
der Seite).

Stromaufnahme in der linken Netzwerkhélfte [A] 0,1+0,25+0,2=0,55

Stromaufnahme in der rechten Netzwerkhélfte [A] 0,15+ 0,25 + 0,15 = 0,55

Max. zulassiger Strom bei Thick Cable und 120 m Leitungs-

lange aus Tab. 6-3 (lineare Interpolation der Werte fir 100 m  [A] 2,56

Tab. 6-6: Daten zum Beispiel

Die Konfiguration kann zur Versorgung des Netzwerkes verwendet werden.
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Loésung fur den Fall, dass der max. zulassige Strom zu niedrig ist

Abschluss- Netztell Abschluss-
widerstand widerstand
‘ Master | ‘ Slave ‘ ‘ Slave ‘ | Slave ‘ | Slave ‘ | Slave ‘
1,1A 125A 0,5A 0,25 A 0,25 A 0,85 A
L i) J
120 m 120 m
DN91031C
Abb. 6-7: Einspeisung in der Mitte des Netzwerkes
Merkmal Daten
240
N Das Netzteil ist in der Mitte des Netzwer-
Lange des Netzwerkes (m] kes installiert (120 m Leitungslénge zu je-
der Seite).
Stromaufnahme in der linken Netzwerkhélfte [A] 1,1+125+05=2.85
Stromaufnahme in der rechten Netzwerkhalfte [A] 0,25 +0,25+0,85=1,35
Max. zuléssiger Strom bei Thick Cable und 120 m Leitungs-
lange aus Tab. 6-3 (lineare Interpolation der Werte fir 100 m  [A] 2,56
und 150 m)

Tab. 6-7: Daten zum Beispiel

In der linken Netzwerkhélfte wird durch die dort angeschlossenen Stationen der max. zulassige
Strom in der Leitung Uberschritten. In diesem Fall kann die Einspeisung in die Richtung verscho-
ben werden, wo der max. Strom Uberschritten wird (im obigen Beispiel nach links). Die folgende
Abbildung zeigt die neue Konfiguration:

Abschluss- Netztell Abschluss-
widerstand widerstand
‘ Master | ‘ Slave ‘ ‘ Slave ‘ | Slave ‘ | Slave ‘ | Slave ‘
1,1A 1,25 A 0,5A 0,25 A 0,25 A 0,85 A
) 100 m o 140 m -
DN91032C

Abb. 6-8: Unsymmetrische Einspeisung der Versorgungsspannung
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Merkmal Daten

Lange des Netzwerkes [m] | 240

Ausdehnung zur linken Seite der Einspeisung [m] | 100

Ausdehnung zur rechten Seite der Einspeisung [m] | 140

Stromaufnahme im linken Netzwerksegment [A] 1,1+125=235
Stromaufnahme im rechten Netzwerksegment [A] 0,5+0,25+0,25+0,85=1,85

Max. zulassiger Strom im linken Netzwerksegment bei Thick Al 293
Cable und 100 m Leitungslange (Tab. 6-3) !

Max. zuléssiger Strom im rechten Netzwerksegment bei
Thick Cable und 140 m Leitungslénge aus Tab. 6-3 (lineare [A] 2,19
Interpolation der Werte fir 100 m und 150 m)

Tab. 6-8: Daten bei unsymmetrischer Einspeisung der Versorgungsspannung

Gemischtes Netzwerk

Bei einem gemischtem Netzwerk, bei dem Slave-Stationen Uber Stichleitungen an einem Bus
mit Kettenstruktur angeschlossen sind, missen die Stréme in der Hauptleitung und in den Stich-
leitungen bericksichtigt werden.

Netzteil Abschluss-
widerstand
1
\VANEA VAR VARL VAR I N L
Abschluss- | Master | | Slave | | Slave | | Slave | 5
widerstand m
10A 0,15A 0,05 A 0,25 A
4

Slave | —

0,1A

A
N

200 m

DN91033C

Abb. 6-9: Gemischtes Netzwerk

Netzwerklange [m] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
max. Strom [A] 3,00 | 3,00 | 300 | 206 | 157 | 1,26 | 106 | 0,91 | 0,80 | 0,71 | 0,64

Tab. 6-9: Maximaler Strom in einer Stichleitung (Thin Cable)
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Spannungsversorgung des Netzwerkes

Merkmal

Daten

Lange des Hauptnetzwerkes

[m]

200

6 m Leitungslange (Tab. 6-9)

Stromaufnahme im Hauptnetzwerk [A] 0,5+0,15+0,05+0,25 +0,1 = 1,05
Max. zulassigz_er Strom im Hauptnetzwerk bei Thick Cable Al 1,53

und 200 m Leitungslange (Tab. 6-3)

Lénge der Stichleitung [m] 6

Stomaufnahme der Station an der Stichleitung [A] 0.1

Max. zulassiger Strom der Stichleitung bei Thin Cable und Al 074

Tab. 6-10: Daten zum Beispiel in Abb. 6-9

Die in Abb. 6-9 dargestellte Konfiguration eignet sich zur Versorgung aller am Netzwerk ange-

schlossenen Stationen.
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14 Parametrierung

Das DeviceNet-Master-Modul A(1S)J71DN91 kann entweder Uber ein Ablaufprogramm in der
SPS oder mit Hilfe der Konfigurations-Software SyCon parametriert werden.

Die Einstellungen werden in verschiedenen Bereichen eines E’PROM innerhalb des Moduls
gespeichert. Dadurch ist ein erneutes Ubertragen der Parameter nur notwendig, wenn Parame-
ter geéndert werden sollen.

7.1 Parametrierung durch ein Ablaufprogramm

7.1.1 Erforderliche Einstellungen

Dem DeviceNet-Master-Modul muss unbedingt die

@ Stationsnummer des DeviceNet-Masters (MAC ID)
und die

® Ubertragungsgeschwindigkeit

mitgeteilt werden.

Bis zu 63 Slave-Stationen kénnen an einem DeviceNet-Netzwerk betrieben werden. Fir jeden
der am Netzwerk angeschlossenen Slaves mussen die folgenden Einstellungen gemacht wer-
den:

@ Stationsnummer der Slave-Station

Verbindungsart

Anzahl der E/A-Module mit 8 Anschlussadressen (1 Byte)

Anzahl der E/A-Module mit 16 Anschlussadressen (1 Wort)
Anzahl der E/A-Module mit 32 Anschlussadressen (1 Doppelwort)
Empfangsintervall

Verhalten der Slave-Station bei einem Watch-Dog-Fehler

Sendeintervall

Die Stationsnummern fur das A(1S)J71DN91 und den Slave-Stationen kdnnen im Bereich von
0 bis 63 liegen und beliebig vergeben werden. Vermeiden Sie Doppelbelegungen. Ziehen Sie
bei der Vergabe der Stationsnummern fur die Slave-Stationen auch die Bedienungsanleitungen
der eingesetzten Slave-Stationen zu Rate.

Hinweise zum Ablauf der Parametrierung entnehmen Sie bitte den Kapiteln 3.2.6 (E/A zur Para-
metrierung durch das Ablaufprogramm), 4.2.14 (Parameter) und 7.3 (Programmierung).
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Parametrierung mit der Konfigurations-Software Parametrierung

HINWEISE

7.2

HINWEIS

7.2.1

7.2.2

7.2.3

7.2.4

Beim Ubertragen von Parametern durch ein Ablaufprogramm werden Einstellungen ge-
I6scht, die mit der Konfigurations-Software gemacht wurden.

Beachten Sie die folgende Vorgehensweise bei der Parametrierung durch die Konfigura-

tions-Software:

- Ubertragen Sie die Einstellungen in das DeviceNet-Master-Modul.

- Tragen Sie in die Pufferspeicheradresse 468 (01D4H) als Stationsnummer des
DeviceNet-Masters den Wert ,FFFFH" ein. Dadurch werden die Einstellungen ungultig,
die durch ein Ablaufprogramm tbertragen wurden.

- Setzen Sie den Ausgang Y(n+1)7 (Parameter eintragen)

Parametrierung mit der Konfigurations-Software

Die Parametrierung mit Hilfe der Konfigurations-Software SyCon der Fa. Hilscher erfolgt in vier
Schritten:

® Bus-Konfiguration vorgeben

® Parameter der Master-Station einstellen
® Bus-Parameter einstellen
[

Parameter der Slave-Stationen einstellen

Werden Wort-Operanden durch falsche Parametrierung als Byte-Operanden angespro-
chen, werden evtl. 16-Bit-Daten geteilt und in verschiedenen Bereichen des Pufferspei-
chers abgelegt.

Beachten Sie die Hinweise zum Datenaustausch in den Bedienungsanleitungen der
Slave-Stationen.

Einstellung der Konfiguration

Nahere Hinweise zur Einstellung der Bus-Konfiguration finden Sie in der Bedienungsanleitung
zur Konfigurations-Software SyCon.

Software nicht vorhanden. Screen shot bitte anfertigen.
Parametrierung der Master-Station

Software nicht vorhanden. Screen shot bitte anfertigen.
Einstellung der Bus-Parameter

Software nicht vorhanden. Screen shot bitte anfertigen.
Parametrierung der Slave-Stationen

Software nicht vorhanden. Screen shot bitte anfertigen.
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8

8.1

8.1.1

8.1.2

Programmierung

Hinweise zur Programmierung

Aufruf der Programmteile zur E/A-Kommunikation

Platzieren Sie den Programmteil zum Lesen der Daten von den Slave-Stationen an den Anfang
des Ablaufprogrammes.

Die Programmschritte, mit denen Daten an die Slave-Stationen gesendet werden, sollten am
Ende des Ablaufprogrammes stehen.

— Daten aktualisieren, Daten der Slave-Stationen lesen ]

— Daten an die Slave-Stationen Ubertragen —

DN91034C

Abb. 8-1: Anordnung der Programmteile zur E/A-Kommunikation innerhalb des
Ablaufprogrammes

Bearbeitung der Kommunikationsprogramme

Nur wenn das DeviceNet-Master-Modul fehlerfrei arbeitet, sollten empfangene Daten ausge-
wertet und Daten zu den Slave-Stationen gesendet werden.

| Modul gestdrt| | Modul bereit |

X0 XOF
| | I Programm fiir den Datenaustausch

DN91035C

Abb. 8-2: Verriegelung des Programmteiles zum Datenaustausch
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Hinweise zur Programmierung Programmierung

8.1.3

8.1.4

Erfassung des Kommunikationszustands

Der Kommunikationszustand der Slave-Stationen sollte erfasst und zur Verriegelung verwen-
det werden. Beim Auftreten eines Fehlers sollte ein Programm zur Fehlerbehandlung aufgeru-
fen werden.

[ Modul gestért | | Modul bereit Zustand des Slave

X0 XOF
—f I | [ FROM Ho H1BC K4MO K4 }
1 1l L

DN91036C

Abb. 8-3: Erfassung des Kommunikationszustands und Verriegelung der Programme

Parametereintrag in den Pufferspeicher

Beim Einschalten der Versorgungsspannung werden die Parameter aus dem internen E’PROM
des Moduls in den Pufferspeicher geladen, falls das A(1S)J71DN91 schon einmal Uber ein Ab-
laufprogramm parametriert wurde.

Schreiben Sie in den Pufferspeicherzellen, in denen Parameter abgelegt sind (Kap. 4.2.14) eine
,0", wenn Sie die Parameter vollkommen neu eingeben mdéchten.
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Beispielprogramme

8.2

8.2.1

Beispielprogramme

Systemkonfiguration

Master-Station

Slave-Station 1

Slave-Station 2

Stationsnummer 1 4 3
Allen-Bradley Flex I/O Device- Allen-Bradley Flex I/O Device-
Typ A(1S)J71DN91 Net-Adapter + 16 Eingénge Net-Adapter + 16 Ausgéange

(1794ADN + 1B16)

(1794ADN + OB16)

Kommunikations-

methode — Bit strobe Polling
Operandenbereich X100 — X10F Y100 - Y10F
Tab. 8-1: Beispiel-Systemkonfiguration
° Station 1
Bit strobe — _— Polling
— —
—_ | — |
i e ettt ] = e e e e ]
l:l I:I:I:I:I:I:I:I |:| I:I:I:I:I:I:I:I
Station 4 Station 3

DN91037C

Abb. 8-4: Schematische Darstellung der Konfiguration zum Beispiel

Das DeviceNet-Master-Modul ist auf Steckplatz 0 des Baugruppentragers installiert.

Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Operanden im Programm der SPS:

Merkmal Operanden
Eingange von Slave-Station 1 (Stationsnummer 4) X100 — X10F
Ausgéange von Slave-Station 2 (Stationsnummer 3) Y100 — Y10F
Kommunikationsstatus von Slave-Station 1 (Stationsnummer 4) M3
Kommunikationsstatus von Slave-Station 2 (Stationsnummer 3) M4
Fehlermeldungen D500
Nummer der Station, in der der Fehler aufgetreten ist D501
Fehler-Code D502

Daten, die durch Mitteilungskommunikation gesendet werden D30

Tab. 8-2:

Operanden fur die Beispielprogramme

DeviceNet-Master-Module




Beispielprogramme Programmierung

8.2.2

Grafik fehlt noch!

DN91036C

Abb. 8-5: Datenaustausch mit den Slave-Stationen tber das Master-Modul

Parametrierung durch das Ablaufprogramm

Die Parameter werden zunachst im Register zwischengespeichert und dann in den Pufferspei-
cher des A(1S)J71DN91 Ubertragen. Abb. 8-6 zeigt die gewahlten Einstellungen und die ver-
wendeten Register:

SPS Pufferspeicher
o — I R — | . .
! DO —:—r>01D4H H1 | Stationsnummer der Master-Station = 1
: D1 :—:—»01D5H K1 | Ubertragungsgeschwindigkeit = 500 kBaud
| D2 r—owen| — | Frei
i D3 —i—:r>01D7H — i «— Frei
: D4 —:—{->01D8H H104 : « Stationsnummer der ersten Slave-Station = 4
: D5 —{—:—»01D9H H2 : « Verbindungsart beim 1. Slave = Bit strobe
! D6 —{—:—»01DAH H204 | Anzahl der E/A-Module (Byte) des 1. Slave
: D7 —:—:»01DBH HO : « Anzahl der E/A-Module (Wort) des 1. Slave
: D8 —:—:—POlDCH HO : « Anzahl der E/A-Module (Doppelwort) des 1. Slave
i D9 —5—i+o1DDH KO i «— Empfangsintervall des 1. Slave (Standardwert)
: D10 :4:-»01DEH HO : « Verhalten des 1. Slave bei WDT-Fehler = Zeittiberschr.
i D11 _i_i.>01D|:H KO i — Sen.demtervall des 1. Sla\./e (Standardw.ert)
| D12 ————m»01E0H| H103 | «— Stationsnummer der zweiten Slave-Station = 3
i D13 —i—i->o1E1H H1 i « Verbindungsart beim 1. Slave = Polling
: D14 _,—:.;0152,4 H204 : « Anzahl der E/A-Module (Byte) des 2. Slave
i D15 —i—:->o1EgH HO : «— Anzahl der E/A-Module (Wort) des 2. Slave
: D16 —:—:»01E4H HO : « Anzahl der E/A-Module (Doppelwort) des 2. Slave
: D17 —:—:r>01E5H K501 i «— Empfangsintervall des 2. Slave = 500 ms
: D18 —:—:—>01E6H H2 A Verhalten des 2. Slave bei WDT-Fehler = Autom. Ldschen
! D19 HO].E?H K21 |— Sendeintervall des 2. Slave = 20 ms

DN91039C

Abb. 8-6: Datenaustausch mit den Slave-Stationen tber das Master-Modul
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Programmierung

Beispielprogramme

X0 XOF X1 X7 X17
Parameter ——1{ movp K1 D1
Ubertragen
—— movp H104 D4
——1{ movp H2 D5
——1{ movp H204 D6
—— movp Ho D7
—— movp HO D8
——1{ movp KO D9
—— movp Ho D10
l_?arameter
Ubertragen L {mowp KO D11
X0 XOF X1 X7 X17
——1 movp H1 D13
—— movp H204 D14
——1{ movp Ho D15 |
——1 movp Ho D16 |
—{ movp K501 bz | @
—— movp H2 pis f @
— movp K21 po | @
—— Top Ho HiD4a Do k20 @ ®
r
[seT viz @
X7 Y17
— £ [RsT viz §| @
Parameter
[RST tibertragen ]
DN91038C
Abb. 8-7: Programm zur Parametrierung des Master-Moduls
DeviceNet-Master-Module 8-5



Beispielprogramme Programmierung

8.2.3

OO 60 ©0600000 60060060

Die Stationsnummer (1) der Masterstation wird eingestellt.

Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit von 500 kBaud.

Der ersten Slave-Station wird die Stationsnummer 4 zugewiesen.

Die Verbindungsart ,Bit strobe” wird fur die erste Slave-Station gewéahlt.

Die Anzahl der E/A-Module wird eingestellt: 4 Byte-Eingangsmodule, 2 Byte-Ausgangs-
module. Wort- und Doppelwortmodule sind nicht vorhanden.

Furden ersten Slave wird als Empfangsintervall der Standardwert von 200 ms gewabhit.
Bei einem Watch-Dog-Fehler soll der erste Slave mit ,Zeitliberschreitung” reagieren.
Das Sendeintervall wird fur den ersten Slave auf den Standardwert von 10 ms eingestellt.
Die zweite Slave-Station erhélt die Stationsnummer 3.

Fur die zweite Slave-Station wird die Verbindungsart ,Polling” gewahit.

Die Anzahl der E/A-Module wird eingestellt: 4 Byte-Eingangsmodule, 2 Byte-Ausgangs-
module. Wort- und Doppelwortmodule werden nicht verwendet.

Fur den zweiten Slave wird als Empfangsintervall 500 ms eingestellt.

Der zweite Slave soll bei einem Watch-Dog-Fehler mit automatischem Léschen der Ver-
bindung reagieren.

Fur die zweite Slave-Station wird das Sendeintervall auf 20 ms eingestellt.
Die Parameter werden in den Pufferspeicher tibertragen.

Die Anforderung zum Ubernehmen der Parameter wird gesetzt.

Die Anforderung zum Ubernehmen der Parameter wird zuriickgesetzt.

E/A-Kommunikation: Eingange der Slave-Station erfassen

—

|
Aktualisieren :
XOF XOF |
— | HF || [ Top Ho H80 K4Y100 K1 7 ' Q
f | 1l L |
|
|
(vu ) @
|
XOF X1 |
} HF [FrROM  HO HIBC  K4MO K4 ] ! (3]
M4 T T T T T T T T 1
' . ) |
Fehlerbehandlung fiir Station Nr. 4 — !
|
XOF xx Ty s m T mmTmm T mm T T ! l
| | | [ FROM  HO H1 K4X100 K1 ] : (4]
f 1 L
M4 X00 N
- |
| ) ) ) I
X101 | Verarbeitung der Eingangsdaten von Station Nr. 4 : :
- I |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, L

DN91040C

Abb. 8-8: Programmteil zum Lesen von Daten

(1]
2]
3]
4]

An die Ausgange wird der Anfangswert Ubertragen.
Daten aktualisieren

Zustand des Datenaustausches prufen
Eingangsdaten lesen

2 MITSUBISHI ELECTRIC



Programmierung Beispielprogramme

8.2.4 E/A-Kommunikation: Ausgangsdaten an Slave Ubertragen
e |
| Parametrierung (Kap. 8.2.2) :
o]
—————————————————————————————————————————————————————————————— |
: Daten aktualisieren (Kap. 8.2.3) :
e o

M3 |7777777*77777777*7777777777777777777777777777777
- l_i |,—( vio0 )
i [
i :n—( Y102 )
| |
| |
' Ausgangsdaten fiir Station Nr. 3 aufbereiten I (vios )
: |
[
i F—vios )
| |
| |
| —(vios )
b . |
XOF X1 M3
} [ | | {10 Ho H81 K4Y100 K1 1 O
DN91041C

Abb. 8-9: Programmteil zum Ubertragen dern Ausgangsdaten

© Die Ausgangsdaten werden zur Slave-Station tUbertragen.

DeviceNet-Master-Module 8-7
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Programmierung

8.2.5 Mitteilungskommunikation: Daten anfordern
Bei der Slave-Station mit der Stationsnummer 3 wird das Empfangsintervall abgefragt.
Attribut lesen
X0 XOF X2 Y12
W [wove o o0 J @
Attribut schreiben [ mMovp Hosos D1 || @
{ movp K2 2 e
{ movp Ko 3 @
——— [ Top Ho H110 DO ki 1O
[seT Datenlesen ]
Daten lesen [seT viz 1 O
X2 Y12
— | [} {1 {FROM  HO H120 D10 ks 1@
[ < Ko p11 Fehlerbehandlung -
| |
[ = Ko D11 | [ pecp b || O
—1{p D14 K2 D14 |
[ INcP D14 ]
{ movp D14 z ]
L {FROM Ho H130 D20 Kz 1O
[RsT viz @
frsr Q2o )
Crer flT
DN91042C
Abb. 8-10: Programm zur Mitteilungskommunikation (Attribut lesen)
© Anweisung zum Lesen eines Attributes
@ Slave-Station Nr. 3, Klassifizierung (Class-1D): 5
© Instanzkennzeichnung = 2
O Attributkennzeichnung = 9
© Anforderung in den Pufferspeicher tbertragen
0O Mitteilungskommunikation starten
@ Ergebnis aus dem Pufferspeicher lesen
O Berechnung der Lange der empfangenen Daten
© Daten erfassen
® Mitteilungskommunikation beenden
8-8 }\ MITSUBISHI ELECTRIC



Programmierung Beispielprogramme

8.2.6 Mitteilungskommunikation: Daten senden

An die Slave-Station mit der Stationsnummer 3 wird das Empfangsintervall eingestellt.

Attribut schreiben

— | W [ mov Kiooo D ] @
Attribut [
losen [ Tor HO  H130 D30 ki 1 @
AN X0 XOF x2 Y12
— { vove woz o0 @
Attribut schreiben { movp Hoses  bL |} @
[ movp K2 2 le
{ movp H209 B Je
——{ Top Ho H110 DO Z 7 )
[seT schreiben |
[seT ve @
Schreiben
X2 Y12
— | [ {1 [ FROM  Ho H120 D10 Kk 1@
777777777777777777777777777777 y
|
< Ko D11 ]—: Fehlerbehandlung M
______________________________ I
[RsT viz J @

[RST schreiben |

I Attribut
RST schreiben }

]

DN91043C

Abb. 8-11: Programm zur Mitteilungskommunikation (Mitteilung senden)

Die Sendedaten werden in D30 eingetragen.

Die Sendedaten werden in den Pufferspeicher tibertragen.
Anweisung zum Lesen eines Attributes

Slave-Station Nr. 3, Klassifizierung (Class-ID): 5
Instanzkennzeichnung = 2

2 Byte werden gesendet, Attributkennzeichnung = 9
Anforderung in den Pufferspeicher Ubertragen
Mitteilungskommunikation starten

Ergebnis aus dem Pufferspeicher lesen
Mitteilungskommunikation beenden

000000 OOO

DeviceNet-Master-Module 8-9



Beispielprogramme Programmierung

8.2.7 Fehlerinformationen auswerten
X3

— | [FROM  HO H1B1 D500 ki 1O
[ WANDP HOFF D500 psor || ©
{ movp D500 ps02 || ©
[ sFrP D502 ke 1@

Fehler I6schen
— | [seT viz | ©

Y13 X3
Iy W [RsT viz |} O
DN91044C

Abb. 8-12: Programmteil zur Fehlerauswertung

Fehlercode (im hoherwertigem Byte) und Stationsnummer lesen
Nummer der gestdrten Station ermitteln und in D501 ablegen
Fehlercode in D502 abspeichern

Fehlercode um 8 Bits nach rechts verschieben

Fehlermeldung l6schen

Anforderung zum Ldschen zuriicksetzen

000000

8-10 2 MITSUBISHI ELECTRIC



Fehlerdiagnose

Fehlerdiagnose durch Auswertung der Symptome

9

Fehlerdiagnose

Dieses Kapitel enthalt eine Ubersicht der mdéglichen Fehler, die beim Betrieb der Device-
Net-Master-Module auftreten kénnen. Daneben werden mogliche Fehlerursachen genannt und
Hinweise zur Behebung der Fehler gegeben.

Die Eingrenzung der Fehlerursache kann nach drei verschiedenen Methoden erfolgen:

® Eingrenzung der Fehlerursache anhand der Symptome (Abs. 9.1)
@® Auswertung der Leuchtdioden des A(1S)J71DN91 (Abs. 9.2)

® Fehlerdiagnose durch Auswertung der Fehler-Codes (Abs. 9.3)

9.1

9.1.1

Kommunikationsfehler

Fehlerdiagnose durch Auswertung der Symptome

Symptom

Mégliche Ursache

Behebung

Keine Kommunikation mit
Slave-Stationen

Die Netzwerkleitung ist nicht am
A(1S)J71DN91 angeschlossen.

Die Befestigungsschrauben der
Stecker sind nicht fest angezogen.

Netzwerkleitungen sind nicht korrekt
angeschlossen (Kap. 6.5).

SchlieBen Sie die Netzwerkleitungen
korrekt an.

Spannungsversorgung des Netzwerkes
ist nicht angeschlossen oder das Netzteil
ausgeschaltet.

Spannungsversorgung korrekt anschlie-
Ben und Netzteil einschalten

Unzureichende Leistung des Netzteils

Netzteil mit groRerer Leistung verwen-
den

Zusatzliches Netzteil installieren

Verringern Sie die Belastung des Netz-
teils.

Die Versorgungsspannung wird an der
falschen Position eingespeist.

Speisen Sie die Versorgungsspannung
an einer geeigneten Stelle ein.
Ermitteln Sie die korrekte Position an-
hand der Hinweise in Kap. 6.6

Die Stationsnummer des A(1S)J71DN91
wurde auch als Stationsnummer fiir eine
Slave-Station vergeben.

Vergeben Sie Stationsnummern nicht
mehrfach.

Der Ausgang zur Datenaktualisierung
(Y(n+1)1) ist nicht gesetzt.

Schalten Sie innerhalb des Ablaufpro-
grammes den Ausgang Y(n+1)1 ein.

An den Enden des Netzwerkes sind keine
Abschlusswiderstanden installiert oder die
Widerstande sind nicht korrekt ange-
schlossen.

Netzwerk mit Widerstanden abschlieRen

Es wurden unterschiedliche Ubertra-
gungsgeschwindigkeiten eingestellt.

Stellen Sie bei jeder Station dieselbe
Ubertragungsgeschwindigkeit ein.

Tab. 9-1:

Fehlersymptome (1)

DeviceNet-Master-Module



Fehlerdiagnose durch Auswertung der Symptome

Fehlerdiagnose

Symptom

Mégliche Ursache

Behebung

Keine Kommunikation mit
Slave-Stationen

Die Leitungslange uberschreitet die max.
zulassige Lange.

Die max. Leitungslange hangt vom Lei-
tungsdurchmesser und der Ubertragungs-
geschwindigkeit ab (siehe Anhang).

Reduzieren Sie die Leitungslénge.

Reduzieren Sie die Ubertragungsge-
schwindigkeit.

Ersetzen Sie Thin Cable durch Thick
Cable, falls als Hauptdatenleitung Thin
Cable installiert ist.

Fehlerhafte Parametrierung

siehe Tab. 9.2

Prufen Sie die Fehler-Codes

siehe Abs. 9.3

Keine Kommunikation mit
Slave-Stationen, die nach
einer bestimmten Sla-
ve-Station am Netzwerk
angeschlossen sind

Die Versorgungsspannung der Slave-Sta-
tion, nach der die Kommunikation gestort
ist, ist nicht eingeschaltet?

Schalten Sie die Versorgungsspannung
der Slave-Station ein.

Unzureichende Leistung des Netzteils

Netzteil mit groRerer Leistung verwen-
den

Zusatzliches Netzteil installieren

Belastung des Netzteils verringern

Die Versorgungsspannung wird an der fal-
schen Position eingespeist.

Speisen Sie die Versorgungsspannung
an einer geeigneten Stelle ein.
Ermitteln Sie die korrekte Position an-
hand der Hinweise in Kap. 6.6

Bei der Slave-Station, nach der die Kom-
munikation gestort ist, ist die Datenleitung
nicht korrekt angeschlossen.

SchlieBen Sie die Datenleitung richtig
an.

Nicht alle Slave-Stationen sind parame-
triert.

Parametrieren Sie die Slave-Stationen.
Andern Sie die Einstellungen in ,aktive
Station”, falls ein Slave als Reservestati-
on parametriert ist.

An den Netzwerkenden sind keine Ab-
schlusswiderstande installiert oder die Wi-
derstande nicht korrekt angeschlossen.

Netzwerk mit Widerstanden abschlieRen

Es wurden unterschiedliche Ubertra-
gungsgeschwindigkeiten eingestellt.

Stellen Sie bei jeder Station dieselbe
Ubertragungsgeschwindigkeit ein.

Die Leitungslange uberschreitet die max.
zuléssige Lange.

Die max. Leitungslange hangt vom Lei-
tungsdurchmesser und der Ubertragungs-
geschwindigkeit ab (siehe Anhang).

Reduzieren Sie die Leitungslange

Reduzieren Sie die Ubertragungsge-
schwindigkeit

Ersetzen Sie Thin Cable durch Thick
Cable, falls als Hauptdatenleitung Thin
Cable installiert ist.

Fehlerhafte Parametrierung

siehe Tab. 9.2

Prufen Sie die Fehler-Codes

siehe Abs. 9.3

Keine Kommunikation mit
einer bestimmten Slave-

Die Versorgungsspannung der Slave-Sta-
tion ist nicht eingeschaltet?

Schalten Sie die Versorgungsspannung
der Slave-Station ein.

Die Versorgungsspannung wird an der fal-
schen Position eingespeist.

Speisen Sie die Versorgungsspannung
an einer geeigneten Stelle ein.
Ermitteln Sie die korrekte Position an-
hand der Hinweise in Kap. 6.6.

Die Datenleitung ist an der Slave-Station
nicht korrekt angeschlossen.

SchlieRen Sie die Datenleitung korrekt
an.

Die Slave-Station ist nicht parametriert?

Parametrieren Sie die Slave-Station.

Station Die Slave-Station ist als Reservestation Andern Sie die Einstellung von ,Reser-
eingetragen. vestation“ in ,aktive Station“.
Eine Stationsnummer wurde mehrfach Beachten Sie, dass Stationsnummern
vergeben. nicht mehrfach vergeben werden.
{iDcLen éﬂ:;%i?rs?mﬁﬁr:i fﬁ?grﬁfzeg:zft;; r Wahlen Sie die parametrierte Stations-

. . ) nummer so, dass Sie mit der eingestell-
SIavg-Stat!on eingesteliten Stationsnum- ten Stationsnummer tbereinstimmt.
mer Uberein.
Tab. 9-1: Fehlersymptome (2)
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Fehlerdiagnose durch Auswertung der Symptome

Symptom

Mégliche Ursache

Behebung

Keine Kommunikation mit
einer bestimmten Slave-
Station

Bei der E/A-Kommunikation stimmen die
Einstellungen fir die Datenlange und die
Verbindungsart nicht mit den Daten der
Slave-Station Uberein.

Stellen Sie die Datenlange und die Ver-
bindungsart entsprechend der Slave-
Station ein.

Beim Zugriff auf E/A-Daten wird nicht der
richtige Pufferspeicherbereich angespro-
chen. Die Zuordung der Bereiche zu den
Stationen in in Kap. 4.2.1 und Kap. 4.2.2

beschrieben.

Greifen Sie auf die korrekten Pufferspei-
cherbereiche zu.

Es ist eine falsche Ubertragungsge-
schwindigkeit eingestellt.

Stellen Sie an der Slave-Station die
Ubertragungsgeschwindigkeit ein, die in
den Parametern festgelegt wurde.

An den Netzwerkenden sind keine Ab-
schlusswiderstande installiert oder die Wi-
derstande sind nicht korrekt angeschlos-
sen.

Netzwerk mit Widerstanden abschlieRen

Die Leitungslange uberschreitet die max.
zuléssige Lange.

Die max. Leitungslange hangt vom Lei-
tungsdurchmesser und der Ubertragungs-
geschwindigkeit ab (siehe Anhang).

Reduzieren Sie die Leitungslange

Reduzieren Sie die Ubertragungsge-
schwindigkeit

Ersetzen Sie Thin Cable durch Thick
Cable, falls als Hauptdatenleitung Thin
Cable installiert ist.

Fehlerhafte Parametrierung

siehe Tab. 9.2

Priufen Sie die Fehler-Codes

siehe Tab. 9.3

Beim Mitteilungsversand
werden keine Daten emp-
fangen.

Im Anweisungsbereich zur Mitteilungs-
kommunikation im Pufferspeicher ist nicht
die Anweisung zum Holen von Mitteilun-
gen (0101K) eingetragen.

Fehlerhafte Eintrage zur Slave-Station
(Stationsnummer, Objektklassifizierung,
Instanz- und Attributkennzeichnung) im
Pufferspeicher.

Andern Sie das Ablaufprogramm in der
SPS so, dass die korrekten Daten in den
Pufferspeicher eingetragen werden.

Gleichzeitig mit dem Holen von Mitteilun-
gen wird versucht, Mitteilungen zu sen-
den oder Fehlerinformationen zu lesen.

Andern Sie das Ablaufprogramm in der
SPS so, dass die Funktionen des Mittei-
lungsversandes zu verschiedenen Zei-
ten ausgefuhrt werden.

Beim Mitteilungsversand
kdénnen keine Daten ge-
sendet werden.

Im Anweisungsbereich zur Mitteilungs-
kommunikation im Pufferspeicher ist nicht
die Anweisung zum Senden von Mitteilun-
gen (0102H) eingetragen.

Fehlerhafte Eintrage zur Slave-Station
(Stationsnummer, Objektklassifizierung,
Instanz- und Attributkennzeichnung) im
Pufferspeicher.

Andern Sie das Ablaufprogramm in der
SPS so, dass die korrekten Daten in den
Pufferspeicher eingetragen werden.

Gleichzeitig mit dem Holen von Mitteilun-
gen wird versucht, Mitteilungen zu emp-
fangen oder Fehlerinformationen zu le-
sen.

Andern Sie das Ablaufprogramm so,
dass die Funktionen des Mitteilungsver-
sandes zu verschiedenen Zeiten ausge-
fuhrt werden.

Fehlerinformationen kon-
nen nicht gelesen werden.

Im Anweisungsbereich zur Mitteilungs-
kommunikation im Pufferspeicher ist nicht
die Anweisung zum Lesen von Fehlerin-
formationen (0001H) eingetragen.
Fehlerhafte Angabe der Stationsnummer
in diesem Pufferspeicherbereich.

Andern Sie das Ablaufprogramm so,
dass die korrekten Daten in den Puffer-
speicher eingetragen werden.

Gleichzeitig mit dem Holen von Fehlerin-
formationen wird versucht, Mitteilungen
zu senden oder zu empfangen.

Andern Sie das Ablaufprogramm so,
dass die Funktionen des Mitteilungsver-
sandes zu verschiedenen Zeiten ausge-
fuhrt werden.

Beim Einschalten des
DeviceNet tritt ein Kommu-
nikationsfehler auf.

Parameter wurden mit der Konfigurations-
software und dem Ablaufprogramm einge-
stellt.

Stellen Sie die Parameter entweder mit
der Konfigurationssoftware oder mit
dem Ablaufprogramm ein (Kap. 7).

Tab. 9-1:

Fehlersymptome (3)

DeviceNet-Master-Module
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Fehlerdiagnose

9.1.2

Fehler bei der Parametrierung

Symptom

Mogliche Ursache

Behebung

Mit dem Ablaufprogramm
kénnen keine Parameter
eingestellt werden

(Der Eingang Xn7 (Eintrag
der Parameter beendet)
wird nach dem Setzen von
Y(n+1)7 (Parameter eintra-
gen) nicht eingeschaltet.

Der Ausgang Y(n+1)1 (E/A-Daten aktuali-
sieren) wird vor dem Ausgang Y(n+1)7
(Parameter eintragen) gesetzt.

Der Ausgang Y(n+1)1 (E/A-Daten aktuali-
sieren) wird gesetzt, bevor der Eingang
Xn7 (Eintrag der Parameter beendet)
eingeschaltet wird.

Stellen Sie sicher, dass Y(n+1)1
(E/A-Daten aktualisieren) nicht zwischen
dem Setzen des Ausgangs Y(n+1)7 (Pa-
rameter eintragen) und der Rickmel-
dung durch den Eingang Xn7 (Eintrag
der Parameter beendet) gesetzt wird

Die Parametrierung durch
das Ablaufprogramm wird
ignoriert.

Als Stationsnummer des DeviceNet-Mas-
ter-Moduls A(1S)J71DN91 in der Puffer-
speicheradresse 468 (01D4H) ist FFFFH
eingetragen.

Tragen Sie einen Wert von 0 bis 63 in
die Pufferspeicheradresse 468 (01D4H)
ein.

Die Parametrierung durch
die Konfigurationssoftware
wird ignoriert.

Die Parameter, die durch das Ablaufpro-
gramm eingetragen wurden, wurden ge-
sperrt.

Tragen Sie mittels des Ablaufprogramms
FFFFH in die Pufferspeicheradresse 468
(01D4R) ein.

Innerhalb der Konfigurationsoftware wur-
de die Parametrierung mittels der Konfi-
gurationssoftware gesperrt.

Andern Sie die Einstellungen (Kap. 7)

Tab. 9-2:

Fehler bei der Parametrierung des DeviceNet-Master-Moduls
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Fehlerdiagnose durch Auswertung der LEDs

9.2 Fehlerdiagnose durch Auswertung der LEDs
9.2.1 Fehler, die durch das Master-Modul verursacht wurden
LED )
Bedeutung Mégliche Ursache Behebung
RUN L.RUN MS NS
EIN EIN )

EIN EIN (Gran) | (Griin) Normalbetrieb — —
Spannunasversoraun Die Versorgungspan- | Schalten Sie die Span-
istpnicht e?n eschgltetg nung der SPS ist nicht | nungsversorgung der

9 " | eingeschaltet. SPS ein.
Das Modul ist nicht . .
Installieren Sie das
korrekt auf den Bau- -
) _ | gruppentrager instal- DevicNet-Master-Modul

AUS AUS o o A(lS)J7lDN91 Ist ge liert. korrekt.

stort.
Tauschen Sie das
Defektes Modul DevicNet-Master-Modul.
Der Fehler wird durch Ein anderes Modul Tauschen Sie das de-
ein anderes Modul ver- | oder der Baugruppen- | fekte Modul oder den
ursacht. trager ist defekt. Baugruppentrager.
Tab. 9-3: LED-Anzeige bei Modul-Fehlern
9.2.2 Fehler, die durch falsche Parameter verursacht werden
LED
Bedeutung Mogliche Ursache Behebung
RUN | L.RUN MS NS
. Es sind nicht alle Para- | Stellen Sie alle Parame-
EIN AUS — — Kein Datenaustausch meter eingestellt. ter ein.
Andauerndes Blinken
; Die Versorgungspan- | deutet auf fehlerhafte
EIN | Blinkt | — - gg{gg;ﬁg‘ausch nung der SPS ist nicht | Parametrierung hin.
eingeschaltet. Korrigieren Sie die Ein-
stellungen.

EIN | Blnkt®| — — o

- Parameterfehler Fehlerhafte Parame- Prufen und korrigieren

EIN . Blinkt o trierung Sie die Einstellungen.

(Grun)
Tab. 9-4: LED-Anzeige bei fehlerhaften Parametern

(@ Die LED blinkt unregelmagig.
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9.2.3

Fehler, die durch ein gestortes Netzwerk verursacht werden

LED
Bedeutung Mégliche Ursache Behebung
RUN | L.RUN MS NS
Fur ene Slave-Station Korrigieren Sie die Para-
wurde eine falsche Ver- meter
bingungsart eingestellt. ’
Die Spannungsverspr— Schalten Sie die Span-
gung der Slave-Station nuNasversoraund ein
ist ausgeschaltet. 9 gung ein.
Unterschiedliche Uber- Stellen Sie fir alle
tragungsgeschwindig- Slaves dieselbe Ubertra-
keiten bei den Slave- gungsgeschwindigkeit
Stationen ein.
Es sind keine Abschluss- | Installieren Sie Ab-
widerstande installiert. schlusswidersténde.
Die Datenleitung ist nicht| Schliessen Sie die Da-
korrekt angeschlossen. | tenleitung korrekt an.
Reduzieren Sie die
Die Leitungslange uber- | Ubertragungs-
schreitet die maximal zu-| 9eschwindigkeit
lassige Lange. Reduzieren Sie die
Leitungsléange
Die Lange der Stichlei- | Reduzieren Sie die
) ) ) tung zur einer Station Ubertragungs--
EIN EIN EIN Bllqkt Keine thte_nubertra- oder die Lange aller geschwindigkeit
(Grun) | (Gran) | gung mdglich Stichleitungen Reduzieren Sie die
Uberschreitet die max. Lange der Stichlei-
zulassige Lange. tung(en).
Die Versorgungsspan- Schliessen Sie die Ver-
nung fur das Netzwerk SOroUNASSDANNUNG Kor-
ist nicht korrekt ange- rek?ang P 9
schlossen. )
Erhéhen Sie die Kapazi-
tat des Netzteils
Unzureichende Leistung Speisen Sie die Versor-
des Netzteils gungsspannung an einer
anderen Stelle des Netz-
werkes ein.
Die Production inhibit
time ist zu kurz einge-
stellt.
Die erwartete Paket- Priifen und korrigieren
Rate ist zu kurz einge- Sie die Parameter
stellt. '
Falsche E/A-Datenléange
fur den Slave parame-
triert
Tab. 9-5: LED-Anzeige bei Netzwerkstérungen (1)
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LED
Bedeutung Mégliche Ursache Behebung
RUN | L.RUN MS NS
Fur eine Slave-Station . L
wurde eine falsche Ver- | orrigieren Sie die Para-
; ) meter.
bingungsart eingestellt.
Die Spannungsversor- S )
gung der Slave-Station ﬁgrr:alst\?enrs%cl)? ?J'g Sepiﬁn
ist ausgeschaltet. 9 gung ein.
Unterschiedliche Uber- | Stellen Sie fur alle
tragungsgeschwindig- Slaves dieselbe Ubertra-
keiten bei den Slave- gungsgeschwindigkeit
Stationen ein.
Es sind keine Abschluss- | Installieren Sie Ab-
widerstande installiert. schlusswiderstéande.
Die Datenleitung ist nicht| Schliessen Sie die Da-
korrekt angeschlossen. | tenleitung korrekt an.
Reduzieren Sie die
Die Leitungslange uber- | Ubertragungs-
schreitet die maximal zu-| 9eschwindigkeit.
lassige Lange. Reduzieren Sie die Lei-
tungslénge.
) i, ) Die Lange der Stichlei- | Reduzieren Sie die
EIN EIN EIN Blinkt Ze_ltu_berschre{tung tung zur einer Station Ubertra_gur_]gs—_
(Griin) | (Rot) | beieiner Verbindung | oder die Lange aller geschwindigkeit.
Stichleitungen Reduzieren Sie die
Uberschreitet die max. Lange der Stichlei-
zuléssige Lange. tung(en).
Die Versorgungsspan- . - )
nung fur das Netzwerk ?glh“uensssesn ifngf \f(%rr_
ist nicht korrekt ange- rek?ang P 9
schlossen. )
Erhohen Sie die Kapazi-
tat des Netzteils.
Unzureichende Leistung Speisen Sie die Versor-
des Netzteils gungsspannung an einer
anderen Stelle des Netz-
werkes ein.
Das Sendeintervall ist zu
kurz eingestellt.
iZtaquI?:J ?;a;%S'ggg\ﬁ?” Priifen und korrigieren
9 i Sie die Parameter.
Falsche E/A-Datenléange
fur den Slave parame-
triert
Tab 9-5: LED-Anzeige bei Netzwerkstérungen (2)

DeviceNet-Master-Module
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LED
Bedeutung Mégliche Ursache Behebung
RUN | L.RUN MS NS
Doppelte Stationsnummern wur- Prufen und korrigieren
; Sie die Stations-
Stationsnummer den doppelt vergeben.
nummern.
Unterschiedliche Uber- | Stellen Sie fur alle
tragungsgeschwindig- Slaves dieselbe Ubertra-
keiten bei den Slave- gungsgeschwindigkeit
Stationen. ein.
Es sind keine Abschluss- | Installieren Sie Ab-
widerstande installiert. schlusswidersténde.
Die Datenleitung ist nicht| Schliessen Sie die Da-
EIN EIN EIN EIN korrekt angeschlossen. | tenleitung korrekt an.
(Gran) | (Rot) Reduzieren Sie die
Netzwerk gestort Die Leitungslange tber- | Ubertragungs-
schreitet die maximal zu-| 9eschwindigkeit.
lassige Lange. Reduzieren Sie die Lei-
tungslange.
Erhéhen Sie die Kapazi-
tat des Netzteils.
Unzureichende Leistung | gpeisen Sie die Versor-
des Netzteils gungsspannung an einer
anderen Stelle des Netz-
werkes ein.
Tab. 9-5: LED-Anzeige bei Netzwerstdorungen
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9.3 Fehlerdiagnose mit Hilfe der Fehlercodes

In den Pufferspeicher werden beim Auftreten von Kommunikationsfehlern oder bei gestorter
Mitteilungskommunikation Fehlercodes eingetragen.

Kommunikationsfehler werden durch den Eingang Xn3 (Fehler beim Mitteilungsversand durch
den Eingang Xn5) gemeldet.

9.3.1 Kommunikationsfehler

Der Fehlercode und die Nummer der Station, bei der der Fehler aufgetreten ist, werden in die
Pufferspeicheradresse 433 (1B1H) eingetragen.

Pufferspeicher

Hoherwertiges | Niederwertiges
Byte Byte
X X

01B1H

Nummer der Station, bei der der Fehler auftreten ist
Fehlercode

DN91045C

Abb. 9-1: Belegung der Pufferspeicheradresse 433 (1B1H)

Fehler bei einem Eintrag von FFH im niederwertigen Byte der Pufferspeicheradresse

433 (1B1H):
Fehlercode | Bedeutung Abhilfe
354 Die Einstellung fiir die Ubertragungsgeschwin- | Stellen Sie die korrekte Ubertragungsgeschwin-
digkeit ist auRerhalb des zulassigen Bereichs. digkeit ein.
: : : Geben Sie als Stationsnummer fir die Device-
36H Die Stationsnummer der DeviceNet-Master-Sta- Net-Master-Station eine Zahl zwischen 0 und 63
tion ist auRerhalb des zuléassigen Bereichs. ein
304 Mindestens zwei Stationen haben dieselbe Sta- | Korrigieren Sie die Stationsnummern und ver-
tionsnummer. meiden Sie Doppelbelegungen.
Parametrieren Sie das DeviceNet-Master-Modul
. ) . ) mit der Konfigurations-Software.
D24 Mit der Konfigurations-Software wurden keine Wi P it dem Ablauf
Parameter eingestellt. Wenn Parameter mit dem Ablaufprogramm
Ubertragen wurden, kann diese Fehlermeldung
ignoriert werden.

Tab. 9-6: Fehlercodes (Fehlerursache im DeviceNet-Master-Modul)

DeviceNet-Master-Module 9-9
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Fehler bei einem Eintrag von FEH im niederwertigen Byte der Pufferspeicheradresse

433 (1B1H):
Fehlercode | Bedeutung Abhilfe
Die Stationsnummer der DeviceNet-Master-Sta- | Geben Sie als Stationsnummer fiir die Device-
01H tion im Pufferspeicher ist auRerhalb des zulassi- | Net-Master-Station eine Zahl zwischen 0000H
gen Bereichs. und 0003H oder FFFFH vor.
Die Einstellung fir die Ubertragungsgeschwin-
02H digkeit im Pufferspeicher ist aulRerhalb des zu- | Geben Sie eine Zahl zwischen 1 und 3 ein.
lassigen Bereichs.
Der Inhalt des niederwertigen Bytes im Puffer-
03H speicher mit der Stationsnummer des Slaves ist | Zulassig ist der Bereich von 0 bis 63.
auBerhalb des zuléssigen Bereichs.
Der Inhalt des héherwertigen Bytes im Puffer-
04H speicher mit den Angaben zur Slave-Station ist | Zulassig ist entweder 01H oder 80H.
aullerhalb des zuléssigen Bereichs.
05H Die Angabe der Verbindungsart im Pufferspei- Zulassige Angaben: 0001H, 0002H, 0004H oder
cher ist auBerhalb des zuléassigen Bereichs. 0008H
06H IsrglE:g?;i%i'ggj:r:ﬁgmﬁén% ?Jﬁgiﬁ;ﬁggﬂ die- Korrigieren Sie die Stationsnummern und ver-
) ; meiden Sie Doppelbelegungen.
Station eingetragen worden.
07H Es ist keine Slave-Station eingetragen. Mindestens eine Slave-Station muss parame-
triert sein.
08H Die Summe der Eingange aller Slaves tiber- Fur alle Slave-Stationen sind max. 256 Byte zu-
schreitet die max. zuléssige Zahl. lassig.
09H Die Summe der Ausgénge aller Slaves uber- Fur alle Slave-Stationen sind max. 256 Byte zu-
schreitet die max. zuldssige Zahl. lassig.
0AH Die eingestellte Reaktion auf einen Zulassige Angaben: 0000H, 0001H, 0002H oder
Watch-Dog-Fehler ist unzulassig. 0003H
. . . Wabhlen Sie fur das Empfangsintervall einen
Das Empfangsintervall ist kleiner als das . - )
0BH Sendeintervall. i\gltert, der groéRer oder gleich demSendeintervall
@ Ubertragen Sie die Parameter nochmal.
) @ Vermeiden Sie, wahrend der Ubertragung der
OCH EEPROM-Prifsummenfehler Parameter die Versorgungsspannung auszu-
schalten oder das Modul zurtick-
zusetzen.
Tab. 9-7:  Fehlercodes (Fehlerursache im DeviceNet-Master-Modul)
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Fehler,wenn im niederwertigen Byte der Pufferspeicheradresse 433 (1B1H) ein anderer
Wert als FFH oder FEH eingetragen ist:

Fehler-| Fehler- .
code |ursache im Bedeutung Abhilfe
01 Master Nach Beginn des Datenaustausches wurde | Kontrollieren Sie, ob alle Datenleitungen
eine Netzwerkstorung festgestellt. korrekt angeschlossen sind.
Kontrollieren Sie, ob die Stationsnummern
und die Ubertragungsgeschwindigkeiten
1EH Master Die Slave-Station reagiert nicht. richtig eingestellt und Abschlusswiderstande
installiert sind.
Sind Slave-Stationen gestort?
20H Slave fl_)n_a Slavel-:Sthe}tlon reagierte mit einem unde- o . .
iniertem Fehler. Werten Sie die Fehlerinformationen aus und
Die Slave-Station reagierte beim Aufbau der | €rgreifen Sie entsprechende MafZnahmen.
23H Slave . L
Verbindung mit einem Fehler.
Die in den Parametern angegebene Anzahl | Stellen Sie anhand der Bedienungsanlei-
24H Master der Eingénge weicht von den tatsachlichen | tung der Slave-Station die korrekte Zahl der
Eingéngen der Slave-Station ab. Eingénge ein.
Die in den Parametern angegebene Anzahl | Stellen Sie anhand der Bedienungsanlei-
25H Master der Ausgange weicht von den tatsachlichen | tung der Slave-Station die korrekte Zahl der
Ausgangen der Slave-Station ab. Ausgange ein.
Ziehen Sie die Bedienungsanleitung der
Slave-Station zu Rate und vermeiden Sie,
Die Slave-Station reagierte mit Daten fiir dass von der Slave-Station Funktionen
26H Master | eine Funktion, die vom A(1S)J71DN91nicht | Ubertragen werden, die das Master-Modul
unterstitzt wird. nicht unterstitzt.
Kontrollieren Sie das Netzwerk, die Slaves
und die Abschlusswidersténde.
Die Verbindung ist bereits im gewiinschtem
27H Slave Zustand. Kontrollieren Sie das Netzwerk, die
Beim Aufb ner Verbind den feh Slave-Stationen und die Abschlusswider-
eim Aufbau einer Verbindung wurden feh- | stande.
28H Master lerhafte Daten empfangen.
Die Verbindung mit der Slave-Station ist be- K_ontrollleren SIQ die Verblndun_g. Fihren Sie
29H Slave reits aufaebaut einen Reset bei der Slave-Station aus,
9 ’ wenn die Verbindung nicht aufgebaut wird.
Die bei der zyklischen Abfrage empfangene
2AH Master Datenléange weicht von der Datenlénge ab,
die beim Aufbau der Verbindung vom Slave
Ubermittelt wurde.
2BH Master Beim Empfang von aufgeteilten Daten ) ) )
wurde der erste Teil doppelt empfangen. Kontrollieren Sie das Netzwerk, die
- - Slave-Stationen und die korrekte Montage
Beim Empfang von aufgeteilten Daten der Abschlusswiderstande.
2CH Master entspricht die Anzahl der Daten nicht der er-
warteten Datenmenge.
Beim Empfang von aufgeteilten Daten
2DH Master entspricht die Anzahl der Daten nicht der er-
warteten Datenmenge.
Zwei Slave-Stationen haben dieselbe Sta-
. . ) . tionsnummer oder eine Slave-Station hat
Mindestens zwei Stationen haben dieselbe - ) O
3BH Master - dieselbe Stationsnummer wie die Master-
Stationsnummer. )
Station.
Korrigieren Sie die Stationsnummern.
Fur eine Ausgangsadresse wurde in den
45H Master Parametern ein Wert iiber 255 angegeben. o ) )
— - Zulassig ist der Bereich von 0 bis 255.
464 Master Fur eine Ausgangsadresse wurde in den
Parametern ein Wert tiber 255 angegeben.
47H Master Unzulassige Verbindungsart Prifen Sie die angegebene Verbindungsart.
. . . Wabhlen Sie fur das Empfangsintervall einen
49H Master ggﬁdlfewl?;?\?g”smtervall ist kleiner als das Wert, der grof3er oder gleich dem
' Sendeintervall ist.
Tab. 9-8: Fehlercodes (Fehlerursache in der Master- oder Slave-Station)
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9.3.2

Fehler bei der Mitteilungskommunikation

Die Codes flr Fehler, die bei der Mitteilungskommunikations auftreten, werden in die Puffer-

speicheradresse 289 (121H) eingetragen.

Pufferspeicher

0121H

Inhalt bei fehlerfreier Ausfiihrung : 0000H
Inhalt bei Fehler: Fehlercode

DN91046C

Abb. 9-2:

Belegung der Pufferspeicheradresse 286 (121H)

Kommunikationsfehler

Fehlercode | Bedeutung Abhilfe
Die angegebene Nummer der Slave-Station ist a . .
161 auBerhalb des zuldssigen Bereichs. Zuléssig ist der Bereich von 0 bis 63.
Tab. 9-9: Fehlercode bei Kommunikationsfehler (Fehlerursache im Master-Modul)

Fehler beim Senden oder Empfangen von Mitteilungen

Fehlercode | Bedeutung Abhilfe
2 \?\/2; de:anngevl;c;ritljsir(taeeerfloerr&itrll?(c:)r?g;eRnécsfsltoﬁlrjcsgﬁfuhrt Ermitteln Sie mit Hilfe der Bedienungsanleitung
nicht zur Verfiigung stehen. der Slave-Station die Fehlerursache.
Der angeforderte Dienst ist fiir diese Objekt- ® Prifen Sie die angegebene Stations-
8 Klasse oder Instanz nicht vorgesehen oder ist nummer, die Objektklassifizierung, die Ins-
undefiniert. tanz- und die Attributkennzeichnung.
il ibutk ich ® Ermitteln Sie mit Hilfe der Bedienungsanlei-
9 Ungiltige Attributkennzeichnung tung der Slave-Station die Fehlerursache.
1 Das Objekt ist bereits in der angeforderten Be- | ® Priifen Sie die angegebene Stations-
triebsart oder dem angeforderten Zustand. nummer, die Objektklassifizierung, die
Instanz- und die Attributkennzeichnung.
Das Objekt kann den geforderten Dienstin der | ® Prufen Sie den momentanen Zustand durch
12 momentanen Betriebsart oder Zustand nicht Holen einer Mitteilung.
ausfuhren. ® Ermitteln Sie mit Hilfe der Bedienungsanlei-
tung der Slave-Station die Fehlerursache.
® Prifen Sie die angegebene Stations-
) . ) nummer, die Objektklassifizierung, die
14 Es wurde eine Anforderung zum Andern eines Instanz- und die Attributkennzeichnung.
geschitzten Attributes empfangen. ] . o . .
® Ermitteln Sie mit Hilfe der Bedienungsanlei-
tung der Slave-Station die Fehlerursache.

Tab. 9-10: Fehlercodes bei der Mitteilungskommunikation (Fehlerursache im Slave-

Modul)
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Fehler-| Fehler- .
code |ursache im Bedeutung Abhilfe
15 Slave Die Prifung, ob eine Anderung erlaubt ist, ® Prifen Sie die angegebene Stations-
ist fehl geschlagen. nummer, die Objektklassifizierung, die
) ) Instanz- und die Attributkennzeichnung.
| Die SIa_ve(—jStatlon kann den geforde(;tep h ® Ermitteln Sie mit Hilfe der Bedienungsan-
16 Slave Dlenl_st in dem momentanen Zustand nicht leitung der Slave-Station die Fehlerursa-
ausfuhren. che.
Prifen Sie den Zustand des Netzwerks und
. . der Slave-Stationen. Ist z. B. der Slave ab-
v Master Der Slave reagiert nicht. geschaltet oder der Abschlusswiderstand
nicht angeschlossen?
® Prifen Sie die angegebene Stations-
nummer, die Objektklassifizierung, die
Instanz- und die Attributkennzeichnung.
Nachdem die angeforderten Operationen ® Prifen Sie beim Senden von Mitteilun-
19 Slave ausgefiihrt wurden, sind zu wenig Daten gen, ob die angegebene Datenlénge aus-
empfangen worden. reichend ist.
® Ermitteln Sie die Fehlerursache mit Hilfe
der Bedienungsanleitung der Slave-
Station.
® Prifen Sie die angegebene Stations-
nummer, die Objektklassifizierung, die
20 Slave Das angegebene Attribut wird nicht unter- Instanz- und die Attributkennzeichnung.
statzt. ® Ermitteln Sie die Fehlerursache mit Hilfe
der Bedienungsanleitung der Slave-
Station.
21 Slave Bei diesem Dienst werden mehr Daten ge- | Stellen Sie fur die Datenlange den maxima-
sendet als erwartet. len Wert von 240 Bytes ein.
® Prifen Sie die angegebene Stations-
nummer, die Objektklassifizierung, die
22 Slave Das angegebene Objekt existiert nicht in Instanz- und die Attributkennzeichnung.
der Slave-Station. ® Ermitteln Sie die Fehlerursache mit Hilfe
der Bedienungsanleitung der Slave-
Station.
Prifen Sie den Zustand des Netzwerks und
50 Master Das Format der als Antwort gesendeten Da- | der Slave-Stationen. Ist z. B. der Slave ab-
ten ist ungultig. geschaltet oder der Abschlusswiderstand
nicht angeschlossen?
55 Master Die angegebene Nummer der Slave-Station | Der zuléssige Bereich umfasst die Werte O
ist auRRerhalb des zuléssigen Bereiches. bis 63.
Prifen Sie den Zustand des Netzwerks und
57 Master Fehlerhafte Sequenz beim Empfangs eines | der Slave-Stationen. Ist z. B. der Slave ab-
Pakets geschaltet oder der Abschlusswiderstand
nicht angeschlossen?
200 Master Fur die angegebene Slave-Station wurden | Wahlen Sie eine Slave-Station, firr die Para-
keine Parameter eingegeben. meter vorhanden sind.
Die im Pufferspeicher eingestellte Datenlan- | . x .
257 Master ge ist groRer als 240 Byte. Die max. Datenlange ist 240 Bytes.
Im Bereich fur die Mitteilungskommunikation
258 Master innerhalb des Pufferspeichers wurde in der | Zulassige Anweisungen sind: 0001H, 0101+
Adresse 272 (110H) ein unzulassiger Wert oder 0102H
eingetragen.

Tab. 9-11: Fehlercodes bei der Mitteilungskommunikation (Fehlerursache im Master-
oder Slave-Modul)
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A Anhang

Al Technische Daten

A.l.l Betriebsbedingungen
Merkmal Technische Daten
Umgebungstemperatur 0 bis +55 °C
Lagertemperatur -20 bis +75 °C

Zul. relative Luftfeuchtigkeit

. o .
bei Betrieb und Lagerung 10 bis 90 % (ohne Kondensation)

Intermittierende Vibration
Frequenz Beschleunigung | Amplitude Zyklus
Entspricht | 10 bis 57 Hz — 0,075 mm
Vibrationsfestigkeit JIS83%0L 157 bis 150 Hz | 9.8 mis? (1) — 10 mal in alle 3
IEC1131-2 | Andauernde Vibration gggs(ggrl&mﬂn-
10 bis 57 Hz — 0,035 mm ten)
57 bis 150 Hz | 4,9 m/s? (0,5 g)
Stossfestigkeit Entspricht JIS B3501 und IEC1131-2, 15 g (je 3 mal in Richtung X, Y und Z)
Umgebungsbedingungen Keine aggressiven Gase etc.
Aufstellhhe maximal 2000 m tber NN
Einbauort In Schaltschrank

Uberspannungskategorie @y oder niedriger

Storgrad @ 2 oder niedriger

Tab. A-1: Betriebsbedingungen fir das A(1S)J71DN91

(@ Die Uberspannungskategorie gibtan, in welchem Bereich der Spannungsversorgung vom
offentlichen Netz bis zur Maschine das Gerat angeschlossen ist. Kategorie Il gilt fir Gera-
te, die ihre Spannung aus einem festen Netz beziehen. Die Uberspannungsfestigkeit fir
Gerate, die mit Spannungen bis 300 V betrieben werden, ist 2500 V.

@ Der Storgrad ist ein Index fur den Grad der Stérungen, die vom A(1S)J71DN91 an die Um-
gebung abgegeben werden. Stérgrad 2 gibt an, dass keine Stérungen induziert werden.
Bei Kondensation kann es jedoch zu induzierten Stérungen kommen.

DeviceNet-Master-Module
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A.1l.2 Leistungsmerkmale
Merkmal Technische Daten
Netzknoten Gruppe 2 Client
Max. Anzahl von ansprechbaren Slave-Stationen im 63
Netzwerk
Einstellbare Stationsnummern 0 bis 63
Senden 2048 Adressen (256 Byte)
E/A-Kommunikation
Kommunikations- Empfangen 2048 Adressen (256 Byte)
volumen Mitteilungs- Senden 240 Byte
kommunikation Empfangen 240 Byte
Ubertragungsgeschwindigkeiten wahlweise 125 kBaud, 250 kBaud oder 500 kBaud
Maximale Leitungsléange siehe Tab. A-3
im Netzwerk 26,5 mA
Stromaufnahme
intern (5 DC) 240 mA
Belegte E/A-Adressen 32
Tab. A-2:  Leistungsmerkmale der DeviceNet-Master-Module
A.1.3 Leitungslangen
Max. Lange der Trunkline Dropline
Ubertragungs- L . Max. Ldnge | Gesamte
geschwindigkeit | Thick Cable | Thin Cable | Kombination aus Thickund | ;oo Drop- | Lange aller
Thin Cable : -
line Droplines
(Lange des Thick Cable + 5) x
125 kBaud 500 m Lange des Thin Cable) < 500 m 156 m
(Lange des Thick Cable + 2,5) x
250 kBaud 250m 100 m Lange des Thin Cable) = 250 m 6m 78m
Lénge des Thick Cable x
500 kBaud 100m Lénge des Thin Cable = 100 m 39m
Tab. A-3:  Abhéangigkeit der Leitungslange von der Ubertragungsgeschwindigkeit
A.1l.4 Gewichte und Abmessungen
Merkmal Technische Daten
A1SJ71DN91 kg | 0,23
Gewicht
AJ71DN91 kg | 0,4
Abmessungen A1SJ71DN91 mm | 130 x 34,5 x 93,6
(HxBxT) AJ71DN91 mm | 250 x 37,5 x 120
Tab. A-4:  Abmessungen und Gewichte der DeviceNet-Master-Module
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Anhang

A.2 Planungsblatt

In der folgenden Tabelle sind die erforderlichen Einstellungen fir ein DeviceNet-Netzwerk zu-
sammengestellt. Kopieren Sie die Seite zur Planung und Dokumentation des DeviceNet. Eine
ausfuhrliche Beschreibung der Parameter finden Sie in Kap. 4.2.14.

Adresse im

Merkmal Einstellbereich . Bemerkung Eingestellter Wert
Pufferspeicher
Nummer der 0000H bis 003FH 01D4H Stationsnummer des
Master-Station (0 bis 63) A(1S)J71DN91
. 1: 500 kBaud
oherlragungsge | 1 pis 3 01D5H 2: 250 kBaud
9 3: 125 kBaud

Einstellungen fur eine Slave-Station (Ersetzen Sie ,n“ durch die entsprechende Stationsnummer (1 bis 63):

Nummer der
Slave-Station

Hi-Byte: 0001H oder
0008H

Lo-Byte: 0000H bis
003FH (O bis 63)

01D8H + (n-1) x 8

0001H: Aktive Station
0080H: Reserve Station

Stationsnummer (n) der
Slave-Station

Verbindungsart

0001H, 0002H,
0004H, 0008H

01D9H + (n-1) x 8

0001H: Polling
0002H: Bit Strobe
0004H: Zustandsand.
0008H: Zyklisch

Anzahl der
Byte-Module

Hi-Byte: Anzahl der
Ausgangsmodule

Hi-Byte: Anzahl der
Eingangsmodule

01DAH + (n-1) x 8

Geben Sie die Anzahl
der Bytes an.

Anzahl der Wort-
Module

Hi-Byte: Anzahl der
Ausgangsmodule

Hi-Byte: Anzahl der
Eingangsmodule

01DBH + (n-1) x 8

Geben Sie die Anzahl
der Worte an.

Anzahl der Doppel-
wortmodule

Hi-Byte: Anzahl der
Ausgangsmodule

Hi-Byte: Anzahl der
Eingangsmodule

01DCH + (n-1) x 8

Geben Sie die Anzahl
der Doppelworte an.

Empfangsintervall

Zeit, die bei der
Slave-Station zwi-
schen dem Empfang
von zwei Daten-
paketen vergeht.
Einheit: ms

01DDH + (n-1) X 8

siehe Kap. 4.2.14

Verhalten bei einem
Watch-Dog-Fehler

0000H, 0001H,
0002H, 0003H

01DEH + (n-1) x 8

0000H: Voreinstellung

0002H: Zeitliberschreit-
ung

0004H: Automatisches
Léschen

0008H: Automatisches
Ricksetzen

Sendeintervall

Minimale Zeit, die
der Slave bendétigt,
um die Sendedaten
zusammenzustellen.
Einheit: ms

01DFH + (n-1) x 8

siehe Kap. 4.2.14

Tab. A-5: Planungsblatt fir Parameter
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A.3 Parameterliste

Ist die im Manual SH(NA)-4004-A angegebene Lliste (Stand
1998) noch aktuell ?
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